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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtgicznej (SST) $ wymagania dotyeaxe wykonania i
odbioru robot zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidys okasciowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) starmwiwiazujaca podstaw stosowania jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpét na zadaniu:

Przebudowa drogi gminnej Mekarzowice, odcinek od km 0+363 do km 0+503, na d40m, dziatka nr ewid. 497
obreb Mekarzowice

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t zwanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i majcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz pokenia
obiektow irzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysodciowych

W zakres rob6t pomiarowych, amanych z odtworzeniemtrasy i punktéw wysétowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysglmvego punktdw gidwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupeinienie ositrasy dodatkowymi punktami (wy zeade 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyseékmwych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochromh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
ulatwiapcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektobw mostowych obejmuje sprawdzemiyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokasciowych, zastabilizowanie ich w sposdéb trwaly, aferich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb
utatwiapcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wy zr@eaisytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty giéwne trasy - punkty zalamania osi trasynkty kierunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okdenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normamii z definicjami
podanymiw OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fl4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb|okt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczre materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatlow, ich pozyskiwania i skladowania pomlan OST D-M-00.00.00
MWymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowaé pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dh§gbokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarmbét ziemnych, wasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny
mie¢ srednic; od 0,15do 0,20 m idlugéod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalestosowa paliki drewniane&rednicy od 0,05 do 0,08 mi diuga
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaeejj nawierzchni bolce stalovigednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& diugas¢ okoto 0,50 mi przekroj prostatay.
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3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycre sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysdadiowych naley stosowé nastpujacy sprat:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej tomw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej dokladém pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaugjélne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy ama przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@0®M,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bwykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien peepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg
iwspotrzdne punktdéw gidwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaeggjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegdne do szczegodlowego wytyczenia roboét.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformamazyniera o wszelkich kach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperow roboczycked¥ te powinny by usunégte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&done w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rzine terenu istotnie #ia si od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu
w takim rejonie nie powinno kyzmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z r@nic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowggdnych rzeczywistych,
akceptowane przez igniera, zostamn wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniaztniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkppsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okédajace w sposob wytmy i jednoznaczny charakterystykpolozenie tych punktéw. Forma i wzér
tych oznacze powinny by zaakceptowane przezimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaw@jo zostam zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia robo$vazy one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepddavidiowej realizacji robét naie do obowizkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych ogiesy i punktoéw
wysokdéciowych
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Punkty wierzchotkkowe trasy i inne punkty giéwne pony by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaowizane do punktéw pomocniczych, pzaych poza
grania robot ziemnych. Maksymalna odle§éo pomedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeno
przekracza 500 m.

Zamawiagcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie izynierskim.

Maksymalna odlegi® migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie pfaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zafee od jego
konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢é poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze m@ wykorzysta punkty statle na stabilnych, istnieych budowlach wzdtu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repepobacze nalgy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w giarw spos6b wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzdne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosagj niwelacg podwojrs w nawizaniu do reperdéw gstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeej wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegoadne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamaviieg¢go, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjigsawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentaciji projektowe;j.

0§ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacknednich w odlegiéci zalenej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leiezrzadziej ico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtmsy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wieksze ni 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpizostalych drég. Rdne niwelety
punktdw osi trasy naly wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku doednych niwelety okréonych w
dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia ositrasy w terenie nglaizy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczady Wykonawca rob6t zagt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaigramb6t.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykop6éw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumengagjojektows oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejs @etkceptowanych przezamiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nalg stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypéw o wysodw przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw gbszych ni 1 metr.
Odlegitas¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dvesj.
Odlegias¢ ta co najmniej powinna odpowiagladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi udimaa¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym
z dokumentagjprojektows.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania o@3lpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zeranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysésiowych naley
prowadz wedlug ogoinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGK (1,2,3,8%) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoélne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-000@Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
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Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢seda obmiaru rob6t mostowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odhioru robot
Ogollne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00M@MVymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposdb odhioru robot

Odbiér robo6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie rpsife na podstawie szkicow i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geaginej, ktore Wykonawca przedktadaymierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycre podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platniwi podano w OST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdlne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 kmwykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi tigaynktow wysokéciowych,
— uzupehnienie ositrasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysékmwych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrartagrzed zniszczeniemi oznakowanie ulatygiajodszukanie
i ewentualne odtworzenie.
PlatnG ¢ rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jesttawgv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. OgéIne zasady wykonywamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inyais Gowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjha osnowa pazi@tGK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysad@iowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ok ciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjneBUL983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, {BLA983.
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