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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z odiworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikaca techniczna (SST) stanowi obowigzujacs podstawe stosowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na zadaniu:

Przebudowa istniejacego utwardzenia placow, chodnikéw i drog wewnstrznych oraz budowa | przebudowa miejsc

postojowych przy budynkach Urzedu Gminy | Gminnego Osrodka Kultury w migjscowoscl Czarnocin, dziatki nr ewid,
589f1 1 58812,

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjsze] specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odiworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy | punkiow wysokosciowych wehodza;
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtdwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
b) uzupelnienie osi tragy dodatkowymi punktami {wyznaczenie osi),
¢} wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
g) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy
odszukanie i ewenfualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektdw mostowych

Wyznaczenie obisktdw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu 1 punkidw wfsokoéciowych,
zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem, oznakowanie w spostb ulalwiajacy odszukanie i
eweniualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obieku (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi frasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.
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1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanyri
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5, Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogbine wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosei okete 0,50 metra.,

Pale drewniane umieszczone poza granice robot ziemnych, w sagiedziwie punkiow zalamania trasy, powinny mie¢
grednice od 0,15 do 0,20 m | diugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punkiow naley stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i diugosci okoto 0,30
m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm | diugesci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie diugosé okolo 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy | punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastgpujacy sprzet:
—  teodolity lub tachimetey,
- niwelatory,
~  dalmierze,
- tyczki,
- {atY:
- tasmy stalowe, szpilki,
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokodciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiary.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transporty podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania og6ine” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozié dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6ine zasady wykonania robot
Ogblne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgoednie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przejaé od Zamawigjacego dane zawierajace lokalizacje i
wspolrzedne punktow giownych trasy oraz repaeréw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niszbedne do szczegdlowego wytyczenia robdt.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace cdpowiednie kwalifikacle | uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow
gléwnych trasy i (lub) reperdw robaczych. Bledy te powinny byé usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, 2e rzeczywiste rzedne terenu istotnie réZnia sig od rzednych okreslonych w
dokumentagji projektowej, to powinien powiadomic o tym InZyniera. Ukszialtowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez InZyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowe] i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez InZyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigZa
Wykcnawee.

Wszysikie roboty, ktore bazuja, na pomiarach Wykonawcey, nie moga by¢ razpoczete przed zaakeeptowaniem wynikow
pomiarow przez InZynisra,

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty podrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i poloZenie tych punkiéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny
byé zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczent w czasie trwania robot.
Jezell maki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszozone przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowe] realizaci robot nalezq do obowiazkow Wykonawcy.

5.3, Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow
wysakodclowych

Punkly wierzcholkowa trasy i inne punkty glowne powinny byé zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkdw betonowych, a takZe dowigzane do punitéw pomochiczych, polozonych poza granicg robét ziemnych,
Maksymalna odlegtosé pomiedzy punktami giéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym cbiekele inzynierskim,

Maksymalna odlegloé¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowsj w terenie plaskim powinna wynosié 500
metrdw, natomiast w terenie falistym i gdrskim powinna byé cdpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfigurac]i.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem frasy drogowsj i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze moina wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy
drogowsj. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci slupkow betonowych lub grubych ksztattownikéw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez InZyniera.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okreslaé z take dokladnodcia, aby Sredni blad niwelacfi po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw pafstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne | jpdnoznaczne okreslenie
Nazwy reperu i jego rzednej.

5.4, Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi frasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacie projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu siect poligonizacji parstwowe albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w
dokumentacii projektowej,

0§ trasy powinna byé wyznaczona w punktach giéwnych | w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu | uksztattowania frasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.,

Dopuszczalne odchylenie syiuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projekiowej nie moze by¢
wigksze niz 3 cm dla autostrad | drég ekspresowych iub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczyé z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacii projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2,

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczaine tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami po
obu sironach osl, umieszczonych poza granicq robdt.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projekiows oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot | w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw naleZy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naleZy
stosowaé w przypadku nasypow o wysokoscl przekraczajace] 1 metr oraz wykopdw glebszych niz 1 metr. Odieglosé migdzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. -Odleglo$¢ ta co najmnie
powinha odpowladaé odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umoZliwiaé wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektows,

6. KONTROLA JAKOSC! ROBOT
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6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robét
Ogoélne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakodci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punkidw wysokosciowych nalezy prowadzié
wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach | wylyoznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
54.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiary robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w ferenie.

Chbmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiekidw jest czescig obmiary robdt mostowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbioru robot
Qgbine zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbiér rob6t zwigzanych z odiworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedidada Inzynierow.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Qgdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostid obmiarowsj

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punkiow gidwnych osl trasy i punktéw wysckosciowych,
~ uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punkidw wysokosciowych,
—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punkiéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie Wlatwiajace odszukanie i
ewentualne odiworzenie.
Platnoéé robot zwigzanych z wyznaczeniem obiekidw mostowych jest ujeta w koszcle robot mostowych.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukeja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji | Kartografii, Warszawa 1979,
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1879,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983

N O
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegbowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z rozbiorky elermentow drég, agrodzen | przepustéw.

1.2, Zakres stosowania S8T

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujace podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét dla zadania:

Przebudowa istniejacego utwardzenia placéw, chodnikéw i drog wewnetrznych oraz budowa i przebudowa mieisc

postojowych przy budynkach Urzedu Gminy | Gminnego Oérodka Kultury w miejscowosci Czamnocin, dziatki nr ewid.
589/1 1 588/2.

1.3. Zakres robdét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robodt zwigzanych z rozbibrke;
~  warstw nawierzchni,
~  krawegnikow, obrzezy i opornikdw,
~  $ciekdw,
- chodnikow,
~ ogrodzen,
— barier i poreczy,
— znakdw drogowych,
— przepustow: belonowych, Zzelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5, Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogoine wymagania dotyczace robét podano w QST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.5.
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2, MATERIALY

2.1. Ogbine wymagania dotyczace materiatéw

Ogdine wymagania dotyczace malerialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania
ogolne” pkt 2,

2.2, Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbidree przepustéw moga byé wykonane z drewna lub rur stalowych w postaci:
~rusztowan koziowych, wysokosci ad 1,0 do 1,5 m, skiadajgeych sig z leini z bali (hp. 12,5 x 12,5 cm}, nég z krawgdziakow
(np. 7,6 x 7,6 cm), stezed (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

— rusztowan drabinowych, skkadajacych sie z drabin {np. diugodci 6 m, szerokosci 52 cm), usztywnionych steZeniami z desek
{np. 3,2 x 12,5 cm), na kidrych szczeblach {np. 3,2 x 6,3 cm) ukiada si¢ pomosty z desek,

- przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowych $rednicy od 38 do 63,6 mm, o wymiarach klatek okoto 1,2 x 1,5 m lub
plaskich klatek rusztowaniowych (np. z rur stalowych $rednicy 108 mm i katownikow 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7 mm), o
wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

-~ rusztowan z rur stalowych $rednicy od 33,5 do 76,1 mm polaczonych iacznikami w ramownice i kratownice.

Rusztowanie naleZy wykona¢ z materialow odpowiadajagych nastepujacym normem:

— drewno i tarcica wg PN-D-85017 {1], PN-D-86000 {2], PN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez InZyniera,

- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8], .

~  rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] lub innej zaakcepfowanej przez InZyniera,

-~ katowniki wg PN-H-83401[6], PN-H-93402 [7] lub innej zaakceptowanej przez InZyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogblne wymagania dolyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2, Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwiazanych z rozhidrka elementéw drég, ogrodzen i przepustow moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera;
—  spycharki,

- fadowarki,

- Zurawie samochodowe,
— samochody cigzarowe,
—  Zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
- pily mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transporiu

Ogdine wymagania dotyczace transporfu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 4.
4.2, Trangport materiatow z rozbiorki

Material z rozblorki mozna przewozié dewolnym $rodkiem transgortu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogblne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 5. >
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych '

Roboty rozbidrkowe elementéw drég, ogrodzen i przepustow obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lubfi rozbiorkowej, Inzynier moze poleci¢
Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacii, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.
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Roboty rozhidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzehni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy speini¢ warunki okreslone w
08T D-05.03.11 Recykling".

W przypadku robt rozbidrkowych przepustu nalezy dokonag:
~ odkopania przepusty,
~ ew. ustawienia przenodnych rusztowan przy przepustach wyzszych od okolo 2 m,

— rozhicia elementow, ktdrych nie przewiduje sig odzyskaé, w sposdb reczny lub mechaniczny z ew. przecigciem pretow
zhrojeniowych i ich odgieciem,

— demontazu prefabrykowanych elementow przepustow (np. rur, elementow skrzynkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin i czesciowym usunieciu taw, wzglednie ostroznego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych,
klinkisrowych itp. przy zatoZeniu ponownego ich wykorzystania,

- orzyszezenia rozebranych elementow, przewidzianyeh do powldrego uzycia (z zaprawy, kawatkow betonu,
izolagji itp.) i ich posortowania,

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrego wykorzystania powmny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen,
O ile uzyskane elementy nie stajg sie whasnoscla, Wykonawey, powinien on przewiezé je na miejsce okreslone w SST lub
wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materialy, kiore zgodnie z SST stajq sie wlasnoscig Wykonawcy, powinny byé usunighe z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbidrce elementow drig, ogrodzen i przepustdw znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projeklows beda wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymezasowo zabezpieczone. W szczegoinosci nalezy
zapchiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe].

Doby w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonanla wykopdw drogowych nalezy wypelnié, warstwami, odpowiednim
grunfem do poziomu otaczajaceqo terenu | zagescic zgodnie z wymaganiami okreslonymi w OST D-02.00.00 Roboly ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogbine zasady kontroli jakosci rohét
Ogéine zasady kontroli jakogci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Kontrola Jakosci robét rozbidrkowych

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualngj ocenie kompletnodcl wykonanych robodt tozbibrkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elemantow przewidzianych do powtdmego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypehiajacego ewentualne doly po usunietych elementach nawierzchni, ogrodzen | przepustow
powinno spelnia¢ odpowiednie wymagania okre$lone w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Qgoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa rob6t zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ogrodzen jest.
dla nawierzchni i chodnika - m? {metr kwadratowy),
dla kraweznika, opomika, obrzeZa, $ciekow prefabrykowanych, ogrodzen, barier i poreczy - m {metr),
dla znakow drogowych - szt. (sziuka),
dia przepustow i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych - m3 {metr szedcienny),
h) prefabrykowanych betonowych, zefbetowych - m (metr).

[

8. ODBIOR ROBOT
Ogblne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSC!

9.1, Og6ine ustalenia dotyczace podstawy platnosel >
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowe;

Cena wykonania robét obejmule:
a) dla rozbiorki warstw nawlerzchni:
—~ wyznaczenle powierzchni przeznaczone] do rozbtorki,
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~  rozkucie i zerwanie nawlerzchni,
— ew. przesortowanie materialy uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uycia, z utoZzeniem na poboczu,
— zaladunek | wywiezlente matetialow 2 rozbiorki,
— wyrbwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;
b) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy i opornikéw:
— odkopanie kraweznikéw, obrzezy i opormnikow wraz z wyjeclem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-plaskowsj | ew. faw,
~  zatadunek i wywiezienie materialu z rozbi6rid,
- wyrbwnanie podtoza | uporzadkowanie terenu rozbiorki;
c) dta rozbidrki scieku:
- odslonigcie scieku,
~  tgczne wyjecie elementow Sciekowych wraz z oczyszczeniem,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidrki, w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
~ uzupelnienie | wyrbwnanie podioZa,
— zatadunek | wywoz materiatow z rozbiorki,
uporzgdkowanie terenu rozbidrki;
d) dla rozbiorki chodnikow:
- reczne wyjacie ptyt chodnikowych, lub rozkucle | zerwanie innych materiatbw chodnikowych,
aw. przesortowanie materialu uzyskanego z rozblérki w celu ponownego jego uZycia, z utoZzeniem na poboczu,
zerwanie podsypki cementowo-plaskowsj,
zatadunek [ wywlezlenie materlaléw 2 rozbiorki,
wyrdwnanie podioza | uporzadkowanie terenu rozbiérk;
e) dla rozhidrki ogrodzer:
~  demontaz elementdw ogrodzenia,
~  odkopanie | wydobycie slupkow wraz z fundamentem,
- zasypanie dolbéw po stupkach z zageszczeniem do uzyskania Is = 1,00 wg BN-77/8931-12 [8],
-~ @W. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem w stosy na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materialdw z rozbiérki,
uporzadkowanie terenu rozbiorki;
f) dla rozbiorki barier i poreczy:
-~ demontaz elementéw bariery lub poreczy,
odkopanie | wydobycie stupkow wraz z fundamentem,
zasypanie dotow po stupkach wraz z zaggszczeniem do uzyskania Is = 1,00 wg BN- 77!8931-12 {9,
zatadunek i wywiezisnie materiatow z rozbiorki,
uporzadkowanie teranu rozbidrki;
9) dia rozbiorki znakdw drogowych:
- demontaz tablic znakow drogowych ze shupkdw,
- odkopanie | wydebycie shipkdw,
- zasypanie doldw po stupkach wraz z zaggszczeniem do uzyskania 5> 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- zatadunek i wywiezienie materialow z rozbiorli,
- uporzadkowanie terenu rozbiorki;
h) dla rozbiorki przepustu:
- odkopanie przepusty, fundamentow, faw, umochien itp.,
- ew. ustawienie rusztowan i ich piniejsze rozebranie,
- rozebranie elementdw przepustu,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiaiow,
~ zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbloeki,
- zasypanie doléw (wykopdw) gruntem z zaggszczeniem do uzyskania Is = 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— uporzgdkowanie terenu rozbiorki.

|

I

1

10, PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-85017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia
3. PN-D-86002 Tarcica lidciasta ogoinego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorace ogdlnego

stosowania
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1, WSTEP

1.1, Przedmiot 88T

Przedmiotem ninigjszej szczegblowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
2wigzanych z wykonaniem regulacji pionowej studzienki kanalizacyjnej.

1.2. Zakres stosowania SST
SzczegOlowa specyfikacia techniczna (SST) stanowi podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
reatizacii robét dia zadania:

Przebudowa istnigiacego utwardzenia placéw, chodnikéw i drog wewnetrznych oraz budowa | przebudowa miejsc
postojowych przy budynkach Urzedu Gminy i Gminnego Oérodka Kultury w miejscowosci Czarnocin, dzialki nr ewid.

58011 | 58812,

1.3, Zakres robdt objetych 88T

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem | odbiorem
przypowierzchniowej regulacii pionowej uszkodzonych studzienek kanalizacyjnych (np. studzienek rewizyjnych, wpustow
ulicznychy).

1.4, Qkreslenia podstawowe

1.4.1. Studzienka kanalizacyjna - urzadzenie polaczone z kanalem, przeznaczone do kontroli lub prawidiowej eksploatac]i
kanaiu,

1.4.2. Studzienka rewizyjna (kontrolna) - urzadzenie do kontroli kanaléw nieprzetazowych, ich konserwacji i przewighzania.

1.4.3. Wpust uliczny (wpust $ciekowy, studzienka Sciekowa) - urzadzenie do przejecia wod opadowych z powierzchni |
odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji deszczowej lub ogbinosplawne;.

1.4.4. Wiaz studzienki - element 2eliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych, umoZliwiajacy dostep
do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.5. Kratka Sciekowa - Urzadzenie, przez ktdre wody opadowe przedostaja sig od gory do wpustu uticznego.
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1.4.6. Nasada (zeliwna) z wlewem bocznym (w krawezniku) - urzadzenie, przez kitre wody opadowe przedostaja sie w
ptaszczyznie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi potskimi normami i z definicjami podanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace rohét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6ine wymagania dotyczace materialéw

Ogélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdine” [1} pkt 2.

2.2. Materlaly do wykonania regulacji pionowej uszkodzonej stuctzienki kanalizacy]nej

Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej nalezy uzy¢:
a) materialy ofrzymane z rozbiorki studzienki oraz z rozbirki otaczajacej nawierzchni, nadajace sig do ponownego
wbudowania,
— materialy nowe, bedgce materialem uzupelniajacym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak materiai rozbidrkowy,

3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” 1] pkt 3.
3.2. Sprzgt stosowany do wykonania regutacjl pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej

Wykonawca przystepujacy do wykonania naprawy, powinien wykazaé si¢ moZiiwodcia korzystania z nastepujacego
sprzefu:
—-  pily tarczowej,
—~ miota pneumatycznego,
—  sprezarki powietrza,
— g2wigu samochodowego,
— zageszczarki wibracyjnej,
— sprzetu pomocniczego (szczotka, fopata, szablon iip.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogoine wymagania dotyczace transportu
Ogoine wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 4.
4.2, Transport materiatow '
Transport nowych materialow do wykonania naprawy, powinien odpowiadaé wymaganiom okreslonym w OST D-M-
00.00.00.
5, WYKONANIE ROBOT

5.14. Og6lne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt padano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” {1] pkt 5.
5.2. Uszkodzenia zapadnigtych studzienek, podiegajace naprawie

Uszkodzenie studzienek urzadzen podziemnych wystepuje, gdy réznica pozioméw pomigdzy:
— kratkq wpustu ulicznego a gorna powierzchnig warstwy $cieralnej nawierzchni wynosi powyzej 1,5 cm,
~ wiazem studzienki a gorng powierzchnig nawierzchni wynosi powyzej 1 cm,

5.3. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy polegajacej na regulacji pionowsj studzienki, obejmuje:
1. roboty przygotowawcze
- tozpoznanie uszkodzenia,
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~  Wyznaczenie powierzchni podiegajacej naprawie,
2. wykonanie naprawy

— naprawe uszkodzonsj studzienki,

- uloZenie nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:
-~ ustaleniu sposobu deformacii studzienki,
— okreéleniu stanu nawierzchni w bezposrednim otoczeniu studzienki,
— wstephym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
— rozeznaniu mozliwodci wykorzystania dotychczasowych elementéw urzadzenia.
Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy powinna obejmowaé caly obszar uszkodzoneg] nawierzchni wokét
zapadnietej studzienki. Powierzchni te] nalezy nadaé ksztalt prostokatne] figury geometrycznej.
Powierzchnig przeznaczong do wykonania naprawy akceptuje Inzynier.

5.5, Wykonanie naprawy uszlodzonej studzienki

Jezeli dokumentacja projektowa jub SST nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypowierzchniowej naprawy
uszkodzonej studzienki, pod warunkiem zaakceptowania przez InZzyniera, obgjmuje:

1. zdjecie przykrycia (pokrywy, wlazu, kratki $ciekowej, nasady z wiewem bocznym) urzadzenia podziemnego,

2. rozehranie uszkodzonej nawierzchni wokdt studzienki:

- reczne (dtutami, haczykami z drutu, mbotkami brukarskimi, ew. dragami stalowymi itp. - w przypadku nawierzchni typu
kostkowago},

— mechaniczne {w przypadku nawierzchni typu monolitycznego, np. nawierzchni asfaltowsj, betonowej) - z pionowym
wycigciem krawgdzi uszkodzenia pitg, tarczowa i rozebraniem konstrukgji jezdni przy pomocy miotdw pneumatycznych,
dragéw stalowych itp.,

3. rozebranie uszkodzone] gome| czesci studzienki (np. czeSci zeliwnych, plyt Zelbetowych pod studzienks, kregow
podporowych fp.),

4. zebranie | odwiezienie lub odrzucenie slementdw nawierzchni | gruzu na pobocze, chednik lub miejsce skladowania, z
posortowaniem i zabezpieczeniem materialu przydatnego do dalszych robot,

5. szczegOlowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia | podjgcie korficowej decyzji o sposobie naprawy | wykorzystaniu
istnigjacych materialow,

6. sprawdzenie stanu konstrukejl studzienki | oczyszezenie gornej czedcei studzienki {np. nasady wpustu, komina wiazowego) z
ew. uzupelnteniem ubytkow,

7. w przypadku niwielkiego zapadnigcia - poziomowanie gémej czesoi komina wiazowego, nasady wpustu itp. przy uzyciu
zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodzer wigkszych - wykonanie deskowania oraz ulozenie i zaggszczenie
mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wedug wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i poziomu
powierzohni (jezdni, chodnika, pasa dzielgcego itp.), a takze rozebranie deskowania,

8. osadzenie przykrycia studzienki lub kratki $ciekowej z wykorzystaniem istniejacych lub nowych materialéw oraz ew.
wyréwnaniem zaprawa cementows,

W przypadku znacznych zapadnieé studzienki, wynikajacych z uszkodzen (zniszczen) korpusu studzienki, kanatow,
przykanalikw, elementow dennych, wymycla gruntu itp. - sposob naprawy nalezy okresli¢ indywidualnie | wykonac jg wediug
osobno opracowane] specyfikacji techniczne),

5.6. Ulozenie nowej nawierzchni

Nowg nawierzchnig, wokél naprawionej studzienki, naleZy wykonat w sposob identyczny ze stanem przed
przebudowa,

Do nawierzchni nalezy uzyé, w najwigkszym zekresie, materiat otrzymany z rozbiorki, nadajacy si¢ do ponownego
whudowania. Nowy uzupelniany material powinien by¢ jak najbardziej zblizony do materialu starego. Zmiany konstrukcji jezdnl
moga by¢ dokonane pod warunkiem akceptadji Inzyniera.

Przy wykonywaniu podbudowy nalezy zwracat szczegdlng uwage na poprawne je} zageszozenie wokot komina |
kolnierza studzienkl. Przy nawierzchni asfaltowej, powierzchnie styku czeéei Zeliwnych lub metalowych powinny byé pokryte
asfaltem.

W przypadku koniecznosci wymiany kraweznika, naprawiony kraweznik powinien odpowiadaé wymaganiom OST D-
08.01.01+02 [13).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT a

6.1. Ogblne zasady kontroli jakoSci robot
Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
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Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien:

— uzyskaé wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty na
znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnoscl, ew. badania materialow wykonane
przez dostawcow itp.},

~ sprawdzi¢ cechy zewnelrzne gotowych materialdw z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia InZynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robét

Czestotfiwosé oraz zakres badan i pomiaréw, ktdre nalezy wykonaé w czasie robot podaje tablica 1.
Tablica 1. Czgstolliwoé¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszezegdlnienie badan | pomiartw Czes;r:jtg;woéc Wartosei dopuszezalne
1 | Wyznaczenie powisrzchni przeznaczonej do 1 raz Niezbedna powierzchnia

wykonania naprawy

Akceptacja nieuszkadzonych
2 | Roboty rozhidrkowe 1raz materialow

3 |Szozegdlowe rozpoznanie uszkodzenia |

decyzia o sposoble naprawy 1raz Akoceptacia Inzyniera
4 | Naprawa studzienki Ocena ciggla - Wy pkiu 6.5
5 | UloZenie nawierzchni Ocena ciagha Wg pkiu 5.8
.. Co Kratka éciekowa ok. 0,5 cm
6 Egg;:.mge. n:&'igflzim W stosunky - do 1raz ponize], wiaz studzienki - w
jace) poziomie nawierzchni

6.4, Badania wykonanych robdt

Po zakorficzeniu robét nalezy sprawdzic wizualnie:
— wyglad zewnelrzny wykonanej naprawy w zakresie wygladu, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni typu kostkowego,
— poprawno$t profilu podivznego i poprzecznego, nawigzujacego do ofaczajgcej nawlerzchni i umoZliwiajacego splyw
powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogébine zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2, Jednostka obhmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 obiekt wykonanej naprawionej studzienki.
8. ODBIOR ROBOT

8.1, Ogéine zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnle 2 dokumentacjg projektowa, SST | wymaganlami Inzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2, Odhi6r robét zanikajacych | ulegajacych zakiyciu

Qdbilorowi robot zanlkajacych | ulegajacych zakryciu podiegaja;
~ roboty rozhibrkows,
~  naprawa studzienki.

Odbidr tych robot powinien byé zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” [1] oraz niniejszej
OST.

*

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 [1] ,Wymagania ogélne” pkt 9.
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9.2. Gena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacii pionowej studzienki obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
—  roboty rozbidrkowe,
— dostarczenie materialéw i sprzety,
— wykonanie naprawy studzienki,
— uloZenie nawierzchni,
~ odwiezienie niprzydatnych materialow rozbidrkowych na skladowisko,
— przeprowadzenie pomiardw i badar wymaganych w niniejsze] specyfikacii technicznej,
~ odwiezienie sprzefu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE - OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE {QST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogoine

2. D-03.0201 Kanalizacja deszozowa

3. D-04.01.01+04.03.01 Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczenie i skropienie

4, D-04.04.00+04.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

5. D-04.05.00+-04.05.04 Podbudowy | ulepszone podioza™ z gruntow lub  kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulieznymi

6. D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu .

7. D-05.0301a Remont czastkowy nawierzchni z kostki kamienne)j

8. D-05.03.02a Remont czastkowy nawlerzchni klinkierowsj

9. D-05.03.03a Remont czastkowy nawierzchni z plyt betonowych

10. D-05.03.07 Nawierzchni z asfaltu lanego
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