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ST B-00 Wymagania ogodlne

Obowiazki Inwestora

- Przekazanie dokumentacji - Inwestor przekazuje wykonawcy egzemplarze dokumentacji
projektowej oraz dziennik budowy

- Przekazanie placu budowy - Inwestor przekaze plac budowy we fragmentach i w czasie
przedstawionym przez Wykonawce 1 zaakceptowanym przez Inwestora projektu zagospodarowania placu
budowy i programu realizacji inwestycji.

- Ustanowienie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Zawiadomienie wlasciwych organow:

Inwestor: Niepubliczny Zaklad Opieki Zdrowotnej “SALUS” w Czarnocinie

Obowiazki Wykonawcy

Opracowanie projektu zagospodarowania placu budowy, projektu organizacji i zabezpieczenia robot w
czasie trwania budowy. Stosownie do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego i 0s6b zatrudnionych na terenie budowy, Wykonaweca instaluje tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace oraz harmonogram i terminarz wykonania robét - zaakceptowany przez
Inwestora

Przejecie placu budowy, zabezpieczenie i oznakowanie zgodnie z wymogami prawa budowlanego. Tres¢
tablic 1 miejsce ustawienia nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialno$¢ za
utrzymanie placu budowy, od momentu przejecia placu budowy do odbioru koncowego. W miare postepu
robdt, plac budowy powinien by¢ porzadkowany, usuwane zbedne materiaty, sprzet i zanieczyszczenia.
Zorganizowanie terenu budowy

Zabezpieczenie dostawy mediow

Ochrona istniejgcych urzadzen podziemnych i naziemnych. Przed rozpoczgciem rob6t budowlanych
Wykonawca ma obowigzek zabezpieczy¢ wszelkie sieci i instalacje przed uszkodzeniem.

Pelna odpowiedzialnos¢ za opieke nad wykonywanymi robotami, materiatami oraz sprzgtem znajdujacym
si¢ na placu budowy (od przejecia placu do odbioru koncowego robot).

Odpowiedzialno$¢ za wszelkie zniszczenia i uszkodzenia wlasno$ci publicznej i prywatne;.

W przypadku natrafienia w czasie wykopow na przedmioty mogace mie¢ wartos¢ zabytkowsg Iub
archeologiczng Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ te przedmioty, przerwac roboty i niezwtocznie
powiadomi¢ o tym fakcie Inwestora, projektanta i wtadze konserwatorskie. Wznowi¢ roboty stosownie do
dalszych decyzji.

Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego zaplecza socjalno-sanitarnego, nie
dopuszcza¢ do pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia

Materialy i sprzet

Materiaty stosowane do wykonywania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i
obowigzujacymi normami, posiada¢ odpowiednie atesty i $wiadectwa dopuszczenia do uzycia, oraz
akceptacje¢ inspektora nadzoru

Przechowywanie i sktadowanie materiatdow - w sposob zapewniajacy ich wlasciwg jakosé 1 przydatnosé do
robot

Sktadanie materialow wg. asortymentu z zachowaniem wymogow bezpieczenstwa i umozliwieniem pobrania
reprezentatywnych probek

Sprzet stosowany do wykonywania robot powinien gwarantowaé jako$¢ robét okre§long w - dokumentacji
projektowej, PN i warunkach technicznych i S.T. Dobor sprzgtu wymaga akceptacji Inwestora.

Transport
Dobor srodkéw transportu, wymaga akceptacji Inwestora. Kazdorazowo powinny posiada¢ odpowiednie
wyposazenie stosownie do przewozonego tadunku, stosujac si¢ do ograniczen obcigzen osi pojazdow.

Wykonywanie robét

Wszystkie roboty objete kontraktem powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi normami,
dokumentacja projektowsg, udzielonymi pozwoleniami na budowe i uzgodnieniami konserwatorskimi, a
takze wymaganiami technicznymi dla poszczegdlnych rodzajow robot wyszczegodlnionych w przedmiarze



robot. Odpowiedzialnos¢ za jako$¢ wykonywania wszystkich rodzajow robot wchodzacych w sktad zadania
w cato$ci ponosi Wykonawca.

Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadajacego przygotowanie zawodowe do petnienia
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (do kierowania, nadzoru i kontroli robot
budowlanych).

Ze wzgledu na specyfike robot - wymagany jest udziat uprawnionego Wykonawcy wykazujacego si¢
potwierdzonym udziatem w pracach tj. roboty osuszajace i elewacyjne).

Dokumenty budowy

W trakcie realizacji Kontraktu Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢, przechowywaé nastepujace
dokumenty budowy:

dziennik budowy,

atestow jakos$ciowych wbudowanych elementoéw konstrukcyjnych,

protokotéw odbioréw robot,

Pomiary i wyniki badan powinny by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach, podpisywanych przez
Inwestora i Wykonawce.

Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowy oprécz Kierownika i inspektora nadzoru
inwestorskiego przystuguje takze:

- przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego,

- autorowi projektu,

- osobom wchodzacym w sktad personelu wykonawczego - tylko w zakresie bezpieczenstwa wykonywania
robdt budowlanych

Ksigga obmiaru jest dokumentem budowy, w ktorym dokonuje si¢ okresowych wyliczen i zestawien
wykonanych robot w uktadzie asortymentowym zgodnie z kosztorysem $lepym. Ksiege obmiaru prowadzi
Kierownik budowy, a pisemne potwierdzenie obmiarow przez Inwestora stanowig podstawe do obliczen.

Kontrola jakosci robot

Za jako$¢ wykonywanych robot oraz zastosowanych elementow i materialow - odpowiedzialny jest
Wykonawca robot. W zakresie jego obowigzkow przed przejeciem terenu budowy jest opracowanie i
przedstawienie do akceptacji Inwestora projektu organizacji robot zawierajacego: mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne oraz zamierzony sposob wykonania robot zgodnie z projektem i sztukg budowlana.
Projekt organizacji robot powinien zawieraé:

- terminy i sposéb prowadzenia robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie,

- oznakowanie placu budowy (zgodnie z BHP),

- wykaz maszyn i urzadzen oraz ich charakterystyke,

- wykaz $rodkow transportu,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegolnych robot,

- wykaz zespotow roboczych z podaniem ich kwalifikacji i przygotowania praktycznego,

- opis sposobu i procedury kontroli wewnetrznej dostarczanych na budowg materiatéw, sprawdzania i
cechowania sprzgtu podczas prowadzenia robot,

sposob postepowania z materiatami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

W zakresie jako$ci materiatow Wykonawca ma obowigzek :

wyegzekwowac od dostawcy materiaty odpowiedniej jakosci,

przestrzega¢ warunkow transportu i przechowywania materialow dla zachowania odpowiedniej ich jakosci,
okresli¢ 1 uzgodni¢ warunki dostaw dla rytmicznosci robot,

prowadzi¢ biezace kontrole jako$ci otrzymywanych materiatow,

wszystkie roboty i materialy powinny by¢ zgodne z projektem lub ich zmiana uzgodniona z projektantem.
Badania kontrolne - mogg by¢ przeprowadzone w przypadku zakwestionowania przez Inwestora wynikow
badan jako niewiarygodnych. Koszty obcigzajg Inwestora jesli wyniki potwierdzajg si¢ i spetniajg wymogi
PN. W przeciwnym wypadku koszty ponosi Wykonawca.

Obmiar robét

Obmiar robot polega na wyliczeniu i zestawieniu faktycznie wykonanych robot i wbudowanych materiatow.
Obmiar robot wykonuje Wykonawca i wyniki zamieszcza w ksigdze obmiarow. Obmiar obejmuje roboty
zawarte w kontrakcie oraz roboty dodatkowe. Roboty sg podane w jednostkach zgodnych z kosztorysem
slepym.



Obmiar powinien by¢ wykonany w sposob jednoznaczny i zrozumiaty, dla robot zanikajacych przeprowadza
si¢ w czasie ich wykonywania , dla robot zakrywanych - przed ich zakryciem. Obmiary skomplikowanych
powierzchni 1 kubatur powinny by¢ uzupeione szkicami w ksigdze obmiarow lub dotaczone do niej w
formie zatacznika.

Odbiér robét

Celem odbioru jest sprawdzenie zgodnosci wykonania robot z umowa oraz okreslenie ich wartosci
technicznej .

Odbior robot zanikajacych - jest to ocena ilosci 1 jakosci robot, ktore po zakonczeniu podlegajg zakryciu,
przed ich zakryciem, lub po zakonczeniu robot , ktére w dalszym procesie realizacji zanikaja.

Odbiory czesciowe - jest to ocena ilosci i jakosSci, ktore stanowia zakonczony element catego zadania,
wyszczegblniony w harmonogramie robot.

Odbidr koncowy - jest to ocena ilosci 1 jakosci cato$ci wykonanych robot wechodzacych w zakres zadania
budowlanego oraz koncowe rozliczenie finansowe.

Odbior ostateczny - (pogwarancyjny) - jest to ocena zachowania wymaganej jakosci poszczegolnych
elementow robot w okresie gwarancyjnym oraz prac zwigzanych z usuwaniem wad ujawnionych w tym
okresie.

Dokumenty do odbioru robét

Do odbiorow czegsciowych i do odbioru koncowego Wykonawca przygotowuje nastgpujace dokumenty:
Dokumentacj¢ projektowa

Receptury i ustalenia technologiczne

Dziennik budowy i ksiegi obmiaru

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych

Atesty jakosciowe wbudowanych elementéw konstrukcyjnych

Oceng stanu faktycznego - sporzgdzong na podstawie wynikow badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentow odbioru oraz oglgdzin podczas odbioru

Sprawozdanie techniczne

Dokumentacj¢ powykonawczg

Operat kalkulacyjny

Sprawozdanie techniczne powinno zawieraé:

przedmiot, zakres i lokalizacj¢ wykonanych robot,

zestawienie zmian wprowadzonych do pierwotnej, zatwierdzonej dokumentacji projektowej oraz formalng
zgode Inwestora na dokonywane zmiany,

uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,

date rozpoczgcia i zakonczenia robot

Tok postepowania przy odbiorze

Roboty do odbioru Wykonawca zgtasza zapisem w Dzienniku budowy i jednocze$nie przekazuje
Inwestorowi kalkulacje kosztowg w zakresie zgloszonych robot przy odbiorach czgéciowych i kompletny
operat kalkulacyjny (koncowg kalkulacjg kosztow) przy odbiorze koncowym.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. [1o$¢ i jako$¢ zakonczonych robot
komisja stwierdza na podstawie operatu kalkulacyjnego oraz oceny stanu faktycznego i oceny wizualne;j.
Komisja stwierdza zgodno$¢ wykonanych robot z dokumentacja projektowg oraz z protokotami dotyczacymi
wprowadzanych zmian.

W przypadku stwierdzenia przez Komisj¢ nieznacznych odstepstw od dokumentacji projektowej w granicach
tolerancji i nie majgcych wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne - dokonuje si¢ odbioru.

Rozliczenie robdt nastepuje na zasadach okreslonych w Umowie i w Harmonogramie rzeczowo-
finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptowane formalnie w odpowiednich protokotach, rozliczane sg na
podstawie ilo$ci wykonanych faktycznie robot i ceny jednostkowej okreslonej dla poszczegdlnych rodzajow
robot w kosztorysie. Cechy obejmujg wszystkie czynnosci konieczne do prawidlowego wykonania robot.



ST B-01 Roboty rozbiérkowe

Przedmiot

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
rozbiérka, wyburzeniami i demontazem elementow w budynku.

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot.

Zakres robot

- demontaz istniejgcego okna, parapetu, zewng¢trznego i wewnetrznego

- rozebranie $ciany podparapetowej murowanej pod drzwi aluminiowe zewnetrzne
- wywo0z gruzu z rozbiorki

Materialy pochodzace z rozbiorki
Gruz ceglany, gruz betonowy, gruz ceramiczny, deski, drewno, elementy metalowe (ztom stalowy i
kolorowy), tworzywa sztuczne .

Sprzet
Lomy, kilofy, oskardy, mloty, topaty, szufle, wiadra, taczki, pily do metalu i drewna, Zuraw samojezdny,
weciagarki reczne lub elektryczne, rusztowania systemowe, pomosty wewnetrzne.

Transport
Samochod wywrotka. Odwiezienie drewna, ztomu, szkta i gruzu na odpowiednie sktadowiska. Nie nalezy
uzywac gruzu do ponownego zuzycia w podtozu posadzek.

Wykonanie roboét
Prace rozbiorkowe wykonywac recznie i mechanicznie. Przy rozlegltych rozbiorkach konstrukcyjnych
nalezy bezwzglednie przestrzegac przepisow BHP i wykona¢ stosowne zabezpieczenia.

Kontrola jakoSci
Polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbidrki i sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu

Jednostka obmiaru
Powierzchnia (m?) - muru, oktadzin, posadzek, m’ rozbieranych konstrukcji

Odbior robot
Inspektor na podstawie zapisow w dzienniku budowy

Podstawa platnosci
Zapisane w dzienniku budowy — m, m3 i szt. po odbiorze robot

Przepisy zwiazane
Szczegbdlowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbiorkowych - Rozp. Min. Bud. i
Przemystu Mat. Bud. z dnia 28.03.72 - Dz. U. Nr. 13 poz. 93 z p6zniejszymi zmianami.



ST B-02 Roboty ziemne

Przedmiot

Przedmiotem S.T. s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych w gruntach iich
zasypania.

S.T. stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze.

Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych i obejmuja:
wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych i ich zasypanie.

Zakres robdt obejmuje:

- wykonanie wykopow zewngtrznych, korytowania, nasypow pod fundamenty

- oczyszczanie dna wykopow

- zasypanie wykopow zewnetrznych z ubijaniem

- wywoz ziemi samochodami samowytadowczymi

Materialy

Grunt pochodzacy z wykopu. Podzial gruntéw na kategorie pod wzgledem trudnos$ci ich odspajania okreslaja
przecigtne warto$ci ggstosci objetosciowej gruntdw i materiatdw w stanie naturalnym oraz spulchnienie po
odspojeniu.

Podsypka zwirowo- piaskowa i piaskowa.

Sprzet
Koparki, topaty, kilofy, wiadra, taczki, ubijarka.

Transport
Reczny 1 samochodem samowytadowczym

Wykonanie robot

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot (r¢cznie lub
mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gltgbokosci wykopu, danych geotechnicznych, ustalen instytucji
uzgadniajgcych oraz posiadanego sprzg¢tu mechanicznego,

W rejonie istniejgcego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywac sposobem rgcznym,
ziemi¢ z wykopow w ilo$ci przewidzianej do ponownego wykorzystania (zasyp wykopow) nalezy sktadowac
wzdtuz wykopu lub na sktadowiskach tymczasowych zaleznie od zainwestowania terenu,

nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktory nie bedzie uzyty do zasypania, powinien by¢ wywieziony
przez Wykonawce na odktad.

Zaggszczenie gruntu w zasypanych wykopach powinno spelnia¢ wymagania, dotyczace warto$ci wskaznika
zageszczenia (I) 0,97- 1,0.

W czasie robot ziemnych nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow
oraz termindw wykonywania innych robot na spelnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie postepu robét ziemnych. Zrodta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy
uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren rob6t ziemnych.

W zwigzku z zabytkowym charakterem obiektu prace nalezy wykonywac recznie i ostroznie. W przypadku
natrafienia na przedmioty o charakterze zabytkowym lub archeologicznym nalezy niezwlocznie - wstrzymac
prace i zawiadomi¢ Inspektora oraz Nadzor Autorski.

Usunigcie ziemi z wykopow zewnetrznych

Wykonanie podsypki piaskowej

Wywoz ziemi samochodami samowyladowczymi na odlegtos¢ > 1 km

Zasypanie, podsypka, wykopow z ubijaniem warstwami 30-40cm

Kontrola jakoSci

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy
zwr6ci¢ na:



a) sprawdzenie obszaru i gtgbokosci wykopu,

b) zapewnienie statecznosci $cian wykopow,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,

d) zaggszczenie zasypanego wykopu.

Na biezgco nalezy kontrolowa¢ zasypke wedlug zalecen konstrukcji oraz stopien jej zaggszczenia
(warstwami 30-40 cm)

Jednostka obmiaru
(m3) wykopu, jego zasypanie i roboty pomocnicze, zuzycie podsypek .

Odbior robot
Roboty odbiera Inspektor na podstawie zapisdéw w dzienniku budowy i1 odbiordéw czesciowych, ze
sprawdzeniem koordynacji robot

Podstawa platnosci
(m3) - po odbiorze robot

Przepisy zwiazane

PN-68/B-06250 Roboty ziemne budowlane, wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze

PN-74/B-02480 Grunty budowane. Podzial, nazwy, symbole, okreslenia.



ST B-03 Konstrukcja zelbetowa

Przedmiot

Przedmiotem S.T. sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie konstrukeji
zelbetowych.

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze robét

ZaKres robot
- wykonanie taw fundamentowych i stupéw zelbetowych pod konstrukcje stalowa pochylni

Materialy

- beton konstrukcyjny klasy B 25,

- stal zbrojeniowa klasy A-III, A-O

- stal profilowa znak St3Sx

- drewno klasy 30,

Sprzet

Skrzynia do zaprawy, wiadra, kielnie murarskie, czerpak blaszany, poziomice, szczotki stalowe,
pedzle, betoniarka elektryczna, spawarki, gwintownice, rusztowania systemowe, wciggniki, zuraw
samojezdny .

Transport
Samochod cigzarowy, roztadunek reczny, dzwig pionowy, transport reczny

Wykonanie robot

Nowe elementy konstrukcji stalowe;j i zelbetowej, poprzedzone wezesniejszymi wyburzeniami
nalezy wykonywac ze szczeg6lng ostroznos$cia, zabezpieczeniami i zachowaniem elementéw do
ponownego zainstalowania (drewno wigzby- do fumigacji).

Prace kontynuowa¢ w koordynacji z robotami ziemnymi, robotami izolacyjnymi oraz branzowymi.

Kontrola jakosci

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania konstrukcji zelbetowej, konstrukcji stalowej, bruzd,
przewiazek, mocowan w trakcie odbioréw czesciowych przed zakryciem, sprawdzenie jakosci
materiatow i elementéw, zachowanie zalecen technologicznych i zgodnosci z projektem.

Jednostka obmiaru
Powierzchnia wylewek betonowych (m3), dtugosci, typy, ilos¢ i jako$¢ elementéw wbudowywanych

Odbidr
Odbioér koncowy, po odbiorach czgsciowych

Podstawa platnoS$ci
Po obmiarach i po sprawdzeniu zapiséw w dzienniku budowy

Przepisy zwiazane

PN- 84/B- 03264 - Konstrukcje betonowe. Obliczenia statyczne i projektowe
PN-63/B-06251 - Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
BN-73/6736-01- Beton zwykly. Metody badan



ST B-04 Ustawienie obrzezy betonowych chodnika
1.WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z ustawieniem obrzezy na tawie betonowej w ramach realizacji
zadania.

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem:

- obrzezy betonowych 30x8 cm na tawie betonowej z betonu C12/15.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza betonowe — prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodnik dla pieszych

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw podano w,, Wymagania ogdlne”

2.2. Materialy stosowane przy ustawieniu kraweznikow
Materiatami stosowanymi przy ustawieniu krawe¢znikéw wg zasad niniejszej SST sa:

2.2.1. Obrzeza betonowe

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy stosowa¢ obrzeza betonowe o wymiarach 8x30 cm ,
gatunku 1-go, ktore powinny by¢ wykonane z betonu klasy B-30.

Obrzeza powinny odpowiada¢ wymaganiom normy BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/04 oraz
posiada¢ atest producenta dla kazdej dostarczonej na budowe partii.

Beton uzyty do produkcji elementéw prefabrykowanych powinien spetnia¢ nastgpujace warunki:
-nasigkliwos¢ L 4%,

-§cieralno$¢ na tarczy Boehmego — 3 mm,

-mrozoodporno$é, zgodnie z PN-88/B-06250 — stopien mrozoodpornosci F-150.

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ gtadkie, bez rowkow, pekni¢é i rys. Dopuszcza si¢ drobne
pory jako pozostatosci po pecherzykach powietrza i po wodzie., ktorych glebokos¢ nie moze
przekracza¢ 5 mm. Zacieranie elementéw po wyjeciu ich z formy jest niedopuszczalne. Krawedzie
stykdw montazowych powinny by¢ bez szczerb.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy:

-na dlugosci + 8 mm,

-na szerokosci i wysoko$ci = 3 mm.

Obrzeza nalezy sktada¢ w pozycji wbudowania. Sktadowanie obrzezy powinno by¢ takie,

aby zabezpieczy¢ je przed uszkodzeniem mechanicznym i przed wpltywem szkodliwych czynnikow
zewngtrznych na beton.
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2.2.2. Beton na fawe
Beton na tawg¢ z oporem pod kraweznik powinien by¢ klasy C1/15.
Beton powinien by¢ zaprojektowany zgodnie z PN-88/B-06250.

2.2.3. Kruszywo do betonu

Mieszanka kruszyw do betonu powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-88/B-06250

i PN-86/B-06712.

2.2.4. Cement

Cement do betonu i podsypki cementowo-piaskowej powinien spetnia¢ wymagania normy PN-
88/B30000. Cement stosowany do betonu oraz do zapraw cementowych powinien by¢ cementem
marki nie mniejszej niz ,,35”. Cement na podsypke¢ na podsypke cementowo-piaskowa powinien by¢
marki nie mniejszej niz ,,25”.

Przechowywanie cementu powinno spetnia¢ wymagania BN-88/6731-08.

2.2.5. Piasek

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-86/B-06712.

Piasek do zaprawy powinien spetnia¢ wymagania normy PN-79/B-06711.

2.2.6. Woda

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-32250.

2.2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypelniania szczelin powinna odpowiada¢ wymaganiom
BN-74/6771-04 lub posiada¢ aprobatg techniczng wydang przez IBD i M.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w,, Wymagania ogolne”
3.2. Sprzet do ustawienia kraweznikow
Roboty wykonuje si¢ recznie z zastosowaniem nastgpujacego sprzetu:
-betoniarek, do wytwarzania betonu i zapraw cementowych,
-wibratoréw plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,
-kleszcze brukarskie.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ,, Wymagania og6lne”
4.2. Transport materialow
4.2.1. Transport obrzezy
Obrzeza betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Krawezniki nalezy
uktada¢ na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Powinny by¢ zabezpieczone w czasie transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza
$ciany $rodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
4.2.2. Transport kruszywa
Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Podczas transportu, kruszywo powinno by¢ zabezpieczone przed wysypywaniem.
4.2.3. Transport cementu
Transport cementu powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-88/B-6731-08.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robét
Ogolne zasady wykonywania robo6t podano w. ,, Wymagania ogdlne”.
5.2. Zakres wykonania robét
5.2.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do ustawienia kraweznikéw nalezy wytyczy¢ lini¢ kraweznika ustawionego w
pozycji pionowej zgodnie z zakresem okre§lonym w Dokumentacji Projektowe;.
5.2.2. Wykop pod tawe
Wykop pod tawe nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa i norma
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PN-68/B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem

w szerokos$ci dna wykopu konstrukeji nawierzchni szalunku dla tawy z oporem. Wskaznik
zageszczenia dna wykopu pod fawg powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug metody Proctora.
Nadmiar gruntu nalezy wywies$¢ na odlegtos¢ do 5 km.

5.2.3. Wykonanie tawy pod obrzeza.

Beton rozscielany w szalowaniu powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie tawy nalezy

wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, stosujac co 50 m szczeliny dylatacyjne

wypelnione bitumiczna masa zalewowa odpowiadajaca wymaganiom pkt. 2.2.7.

5.2.4. Ustawienie obrzezy.

Na wykonanej tawie betonowej nalezy ustawia¢ kraweznik na warstwie podsypki cementowo-

piaskowej (1:4) o grubosci 3 cm. Szerokos$¢ spoin nie powinna przekracza¢ 1 cm.

Szczeliny miedzy kraweznikami nalezy wypelniac¢ zaprawa cementowa

wg PN-90/B-14501. Spoiny po ich wykonaniu nalezy pielggnowa¢ wodg. Szczeliny kraweznikow

przed zalaniem zaprawa nalezy oczys$ci¢ i zmy¢ woda. Co 50 m ustawionego kraweznika nalezy

zalewac szczeliny masa zalewowa nad szczelinami dylatacyjnymi w tawach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w,, Wymagania ogdlne”

6.2. Ocena jakosci kraweznikow

Oceng prefabrykatow do wbudowania zgodnie z pkt. 2.2.1. nalezy wykona¢ zgodnie

z ustaleniami PN-80/B-10021.

6.3. Sprawdzenie koryta pod tawg

Sprawdzenie wykonanych pod tawe wykopdw polega na ocenie:

-wskaznika zageszczenia gruntu w dnie wykopu, z tolerancja + 2% w stosunku

do wymaganego, -szeroko$¢ dna wykopu, z tolerancja + 2 cm.

6.4. Sprawdzenie wykonania lawy

Sprawdzeniu podlega:

-zgodno$¢ profilu podtuznego gornej powierzchni tawy z dokumentacja — dopuszczalna

tolerancja = 1 cm na kazde 100 m tawy,

-wysokos$¢ (grubosé) tawy z tolerancja + 10% wysokosci projektowanej ( w 2 punktach na

100m),

-szerokos$¢ gornej powierzchni tawy z tolerancjg + 20% szerokosci projektowanej (w 2 punktach

na 100 m)

-rownos¢ gornej powierzchni fawy ( w 2 punktach na 100 m) — tolerancja przeswitu L 1 cm przy

przylozeniu taty 3-metrowe;j,

-odchylenie linii tawy od projektowanego kierunku — z tolerancja + 2 cm na 100 m wykonane;j

lawy.

6.5. Sprawdzenie ustawienia

Sprawdzeniu podlega:

-odchylenie linii w planie — max. Odchylenie moze wynosi¢ 1 cm (na kazde 100 m tawy),

-odchylenie niwelety - max. + 1 cm (na kazde 100 m),

-r6wnos¢ gornej powierzchni kraweznikow — tolerancja przeswitu pod tawa L 1 cm przy
przytozeniu taty 3-metrowej (w 2 punktach na 100 m),

-doktadno$¢ wypeienia spoin — wymagane wypetnienie catkowite (na kazde 10 m).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w,, Wymagania og6lne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest Im (metr) ustawionego obrzezy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robo6t podano w. ,, Wymagania ogdélne” Odbidr robdt zanikajacych i
ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
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-wykonanie koryta pod tfawe z oporem lub bez,

-wykonanie fawy z oporem,

-wykonanie podsypki,

-wykonanie szalunkéw pod kraweznik wylewany na mokro.

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ,, Wymagania ogolne’

i)

9.2. Cena jednostki obmiarowej:

Cena 1 m wykonanego obrzezy betonowego obejmuje:

- prace pomiarowe i oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu pod tawe¢ z oporem lub bez i wywdz nadmiaru gruntu,
- ustawienie szalunku,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie tawy, pielegnacja betonu i rozbiorka szalunku,

- ustawienie kraweznikow na podsypce cementowo-piaskowej na tawie,
- zaspoinowanie zaprawg i pielggnacja woda spoin,

- wypehienie szczelin masg zalewowa,

- zasypanie zewngtrznej $ciany gruntem i ubicie,

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie wymaganych badan i pomiaréw,

- przeprowadzenie pomiaréw geodezyjnych i uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy.

1.
. PN-86/B-06712 Kruszywo mineralne do betonu.

. PN-88/B-30000 Cement portlandzki.

. PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw.

. PN-58/C-96177Lepik asfaltowy bez wypeliaczy stosowany na goraco.

. PN-80/B-10021Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometr.
. PN-63/B-06251Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

. PN-90/B-14501Zaprawy budowlane zwykte.

9.

0N Db~ W

PN-88/B-06250 Beton zwykly.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog

i ulic parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég

i ulic parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

10.2.Inne dokumenty

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych (KPED) — Transprojekt — Warszawa, 1979 i 1982r.
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STB-05 Nawierzchnie chodnika z kostki brukowej betonowej wibroprasowanej

1. WSTEP

2.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania wypetnienia
chodnika z kostki wibroprasowane;.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i zalacznik do umowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robét z kostki brukowej
z betonu wibroprasowanego .

1.3.1. Wykonanie nawierzchni z kostki kolorowej na podsypce cementowo- piaskowej

1.4. Wymagania ogélne dotyczgce Robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za ich zgodno$é
z przedmiarem ST i zaleceniami inwestora.

Ogolne wymagania dotyczace Robdt podano w ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogo6lne wymagania stawiane materialom podano w ,,Wymagania Ogoélne”.
2.2. Wymagania szczegélowe

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni z kostki betonowej wedlug zasad niniejszej
ST sa:

2.2.1.Kostka kolorowa z betonu wibroprasowanego — musi posiada¢ atest producenta oraz Aprobatg
Techniczng i odpowiada¢ wymaganiom podanym w zaleceniach IBDiM dot. udzielenia Aprobat
Technicznych Nr Z/96-03-002 Betonowa Kostka Brukowa-Wydanie 11 .

2.2.2. Podsypka cementowo-piaskowa 1:3
— piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06711 , Kruszywa
naturalne. Piasek do zapraw budowlanych”. Uzyty piasek nie moze zawiera¢ domieszek
gliny w ilo$ciach przekraczajacych 5%,
— do podsypki nalezy stosowaé cement portlandzki wg PN-B-17901,
— piasek do wypetniania zlaczy migdzy kostkami wg PN-B-06711 (zalecany
drobnoziarnisty).

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogo6lne wymagania stawiane sprzgtowi podano w ,,Wymagania Ogo6lne”.
3.2. Wymagania szczegélowe

3.2.1. Plyta wibracyjna do wprasowania kostek w podsypke

3.2.2. Narzedzia brukarskie do recznego uktadania kostki.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogo6lne warunki wykonania Robét
Ogolne warunki wykonania Robot podano w ,,Wymagania Ogdlne”.
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4.2. Zakres wykonania robét

4.3. Transport materialéw

Transport i skladowanie kostki betonowej na miejsce wbudowania zgodnie z normg BN-
77/6741-02

4.3. Kolejnos¢ robét
4.3.1.Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej
Podsypke cementowo-piaskowa grubosci 3cm nalezy wykonac¢ w proporcji 1:3.
4.3.2. Utozenie kostki
Kostke nalezy uktada¢ w sposob podany przez producenta. Desen ukladania kostki nalezy
uzgodni¢ z Inwestorem.

4.3.3. Ubijanie wibracyjne
Ubijanie wibracyjne utozonej kostki polega na trzech przejsciach stalowej ptyty wibratora dla
wprasowania kostek w podsypke. Nastepnie trzy przejscia, podczas ktorych piasek jest rozmiatany
po powierzchni kostek dla wypetnienia ztaczy.

5.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci Robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci Robdt podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.
5.2. Zakres kontroli
Badania w czasie prowadzenia Robdt polegaja na sprawdzaniu przez Nadzor na biezaco, W
miar¢ postgpu Robot, jakosci uzywanych przez Wykonawce materiatlow i zgodnosci
wykonywanych Robdt z wymaganiami ST. W szczegdlnosci obejmuja:

— badanie dostaw materiatow,

— kontrolg prawidtowosci wykonania robot (geometrii i technologii),
Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementow procesu
Technologicznego oraz sprawdzenie zgodnosci dostarczonych przez Wykonawce dokumentow
dotyczacych stosowanych materiatdéw z wymogami prawa.

5.2.1. Kontrola wykonania nawierzchni obejmuje:

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— ulozenie kostki,

— wykonanie ubijania wibracyjnego,

— ustawienie palisady betonowej

— wypehnienie spoin mi¢dzy kostkami.
5.2.2.Kontroli jako$ci robdt podlega zgodno$¢ wykonania robot pod wzgledem:

— geometrii wykonania spadkow i rzednych podhuznych i poprzecznych

6.  OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

6.1. Jednostka obmiaru robot jest Im* wykonanej nawierzchni chodnika z kostki oraz 1m
postawionej palisady.

7. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

8.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
8.1. Cena wykonania robot obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— transport i sktadowanie materiatéw do wykonania robot,
— usunigcie starej nawierzchni,
— wykonanie koryta,
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— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— ulozenie nawierzchni chodnika z kostki,

— ubijanie wibracyjne kostki,

— wypehnienie spoin mi¢dzy kostkami,

— przeprowadzenie niezbednych pomiaréw i badan,
— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.

PN-B06711 Kruszywa naturalne. piasek do zapraw budowlanych.
BN-64/8845-01  Chodniki z ptyt betonowych. Warunki techniczne wykonania i odbioru.
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i oceny zgodnosci.

ST B-06 Roboty montazowo- Slusarskie konstrukcji stalowej

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdot wykonczeniowych, montazowo - $lusarskich przy budowie pochylni.

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych ST

W sklad niniejszej czeSci ST wchodza nastepujace roboty:

- dostawa i montaz konstrukcja pochylni - z profili stalowych zamknigtych oraz katownikow, catosé
spawana ocynkowana ogniowo

- dostawa i montaz krat podestowych, powierzchnie ruchu z ocynkowanych krat pomostowych
obramowanych, kraty pomostowe wciskane (kraty prasowane) obramowane z powierzchnia

antyposlizgowa o wymiarach oczek 22/22 i ptaskownika 30*2 ocynkowane.

- dostawa i montaz balustrad i pochwytoéw, elementy balustrad, stupki []50*50*4 spawane do belki
konstrukcyjnej, porecz na wysokosci 110 cm z rury & 50, balustrada zabezpieczajaca z
ptaskownikéw 30*3 w rozstawie max . co 120 mm, pochwyty na pochylniach na wys. 751 90 cm
zrur & 50.

- dostawa i montaz zadaszenie nad wej$ciem, ostona z poliweglanu, zadaszenie nad wejsciem do
budynku: konstrukcja stalowa z profili zamknigtych rur prostokatnych [] 50*50*4, pokrycie
daszkéw wykonaé z poliweglanu poétmat o grubosci 16mm, ostona z dwoch stron wejscia z
poliweglanu poétmat o grubosci 16mm montowany na profilach [140*40%4.

- dostawa i montaz stolarki drzwiowej wejSciowa aluminiowa z aluminium cieptego.

Drzwi z samozamykaczami z bezstopniowa regulacja sity zamykania w zakresie EN 1-6.
Powyzej 1,1 m szklenie szyba bezpieczng min. P3, ponizej wypelienie z paneli aluminiowych.
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2. SPRZET

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00 Wymagania ogdlne

2.2. Szczegolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot, powinien wykazaé si¢ mozliwos$cig korzystania z
elektronarzedzi i drobnego sprzg¢tu budowlanego.

3. TRANSPORT

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00 Wymagania og6lne

3.2.  Szczegélne wymagania dotyczgce transportu

Przechowywanie materialow powinno odbywac si¢ w magazynach pototwartych lub zamknietych,
suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi. Srodki transportu
powinny zabezpiecza¢ materiaty przed wplywami atmosferycznymi a elementy powlekane przed
uszkodzeniem.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST.00 Wymagania ogdlne

4.2.  Szczegdlne zasady wykonania robét

Przy wykonywaniu prac montazowych nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-8841 -11.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy sprawdzic:

-rodzaje i wymiary przekrojoéw sktadanych elementow,

-wymiary gotowego wyrobu,

- prawidlowo$¢ wykonania potaczen,

-jako$¢ wykonania powlok wykonczeniowych.

Prace montazowe dotycza:

Mocowanie balustrad i pochwytéw zewnetrznych ocynkowanych

Balustrady i pochwyty nalezy zamocowa¢ do podtoza w sposob trwaly, zapewniajacy przeniesienie
obciazen wymaganych w normach i przepisach. Sruby kotwiace nie moga by¢ widoczne na
zewnatrz elementu i nie mogg by¢ dostepne do odkrecenia przez osoby postronne. W przypadku
mocowan odleglych krawedzi zaleca si¢ stosowaé kotki rozporowe a przy krawedziach nalezy
zastosowac kotwy chemiczne (wklejane).

Calos¢ prac prowadzi¢ zgodnie ze sztuka budowlang oraz przepisami BHP pod nadzorem
uprawnionych osob.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robdt podano w ST.00 Wymagania ogdlne
5.2.  Szczegélne zasady kontroli jakoSci
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Zakres kontroli powinien by¢ zgodny z normg PN-8841 -11. W szczegolnoséci powinny byé
ocenione:

-wymiary i wymagania jakos$ciowe,

-wykonczenie powierzchni,

-zabezpieczenie antykorozyjne i wykonane malowanie,

- prawidlowo$¢ potgczen konstrukcyjnych,

- prawidlowos$¢ wykonania z uwzglgdnieniem szczegotow konstrukeyjnych,

-prawidtowo$¢ dziatania elementéw ruchomych.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Szczegodlne zasady obmiaru
Wielkosci obmiarowe robot okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.
7. ODBIOR ROBOT

7.1.  Szczegélne zasady odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami nadzoru.
Sprawdzeniu podlega:
-zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa
-rodzaj zastosowanych materiatdow i wyrobow,
- prawidlowos¢ osadzenia elementéw w konstrukeji,
- doktadnos$¢ uszczelnienia,
-prawidlowo$¢ dziatania elementéw ruchomych,
-prawidtowo$¢ przygotowania powierzchni montazowej,
-wyglad zewngtrzny.

8.  PODSTAWA PLATNOSCI
8.1.  Ogoélne zasady dotyczace ustalania podstawy

Uwzgledniono nastepujace przepisy; - normy:

PN-B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.
PN-B-8841 -11 Roboty §lusarsko-kowalskie w budownictwie. Wymagania i badania techniczne.
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