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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania ogolne dotyczgce
wykonania i odbioru rob6t elektrycznych.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot przy realizacji prac.

1.3. Okre slenia podstawowe

1.3.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.3.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.3.3. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona
do ruchu pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.3.4. Dziennik budowy — zeszyt /ksigzka/ z ponumerowanymi stronami, opatrzony
pieczecig organu wydajgcego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych
odbioréw robaot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Kierownikiem robot, Wykonawcg i projektantem.

1.3.5. Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.3.6. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Kierownika robot zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w
formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw
podlegajg potwierdzeniu przez Kierownika robét.

1.3.7. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania roboét, zgodne z
dokumentacjg projektowsq i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika
robot.

1.3.8. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.3.9. Odpowiednia zgodnosc¢ - zgodnos$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.



1.3.10. Polecenie Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane w formie pisemnej,
dotyczgce sposobu realizacji robo6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.3.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentaciji
projektowe].

1.3.12. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.3.13. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim
robo6t oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czesc¢ terenu budowy.

1.3.14. Zadanie budowlane - czes$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng
catos¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji
techniczno - uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z
budowg, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli lub jej elementul/.

1.4. Ogdlne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowg ,STWIORB , poleceniami Kierownika projektu.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dokumentacje projektowg i komplet STWIORB.
Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu dokumentow ,
znakéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét.

Uszkodzone lub zniszczone Wykonawca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegdétowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na
dokumentacje projektowa:

e Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowg dokumentacije
projektowg oraz projektowg dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang
przekazane Wykonawcy,

* Wykonawcy; wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktérg Wykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.4.3. Zgodno $¢ robot z dokumentacj g projektow g i STWIORB

Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Kierownika projektu stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w
chocéby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w caltej
dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw



obowigzuje kolejnosc¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogoinych”
(,Ogolnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Kierownika projektu ,
ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacijg
projektowg i STWIORB.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWIORB bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementdw muszg wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg
projektowg lub STWIORB i wptynie to na niezadowalajgcg jakosc , to takie materiaty
zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejgcych obiektow (jezdnie, sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonhczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzgdzajgcym
ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i postepu robo6t projekt organizacji ruchu powinien byé na biezgco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatla
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i
pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i
znakdw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki,
zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Kierownika projektu.
Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych przez Kierownika projektu , tablic informacyjnych, ktérych tresé
bedzie zatwierdzona przez Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene kontraktowg. Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego
robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywa¢ tymczasowe urzgdzenia



zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajgcych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Kierownikiem
projektu.

1.4.5. Ochrona s$rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

1. utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

2. podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepisow i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy
oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub dobr publicznych i innych, a
wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:
- lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drég dojazdowych,
- Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
* zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekédw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
* zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
* mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
Sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz i w miejscu wykonywania prac
budowlanych , w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Nie dopuszcza sie do uzycia materiatdow odpadowych.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakohczeniu robot
ich szkodliwos¢ zanika , mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych zastosowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca



powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatdw od whasciwych organow administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajgcy.

1.4.8. Ochrona wiasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedgcych
wiascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wkasciwe oznaczenie
I zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktére majg by¢é wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzagdzenh podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Kierownika projektu i wladze
lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Kierownika projektu i zainteresowane wtadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowg, Wykonawca bedzie
realizowac roboty w sposob powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnosciag.

Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawcg a wtascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z
whasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Kierownik projektu ani Zamawiajgcy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.4.9. Ograniczenie obci azen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskow osi ha drogach
publicznych przy transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wkasciwych wtadz co do
przewozu nietypowych tadunkoéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Kierownika projektu. Kierownik rob6t moze polecié, aby pojazdy nie
spetniajgce tych warunkdw zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujgce
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Kierownika projektu.

1.4.10. Bezpiecze nstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy.



W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniaj gcych
odpowiednich wymaga n sanitarnych .

Prace w pobli zu czynnych urz gdzen energetycznych OBOWI AZKOWO wykonywa ¢
po przygotowaniu miejsca pracy w porozumieniu z ich wia scicielem.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe,;.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowa lub jej elementy byty w
zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika
robot powinien rozpoczac¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.4.12. Stosowanie si e do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdre sg w jakikolwiek sposob
zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie
tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciggly bedzie informowac Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjgtkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Zamawiajgcego.

1.4.13. Rownowa zno$¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy,
ktore spetnia¢ majg materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg
obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.

W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnosza sie do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod
warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Kierownika projektu.
Rd&znice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢



doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.4.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane
za wtasnosc¢ Panstwa Polskiego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomic Kierownika
projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen
Wykonawca poniesie koszty i/lub wystgpig opdznienia w robotach, Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiajgcym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub
wysokos¢ kwoty, o ktérg nalezy zwiekszy¢ cene kontraktows.

2.0 Materiaty

2.1. Materiaty nie odpowiadaj gce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczagc sie z jego
nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem

2.2. Wariantowe stosowanie materiatow

Wykonawca powiadomi Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi
na wykonanie badan wymaganych przez Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Kierownika robot.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bedg one
uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakosc i
wiasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Kierownika projektu.Miejsca czasowego
sktadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajgcym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Zamawiajgcego.

3.0 Sprzet

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w STWIORB lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika
projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentaciji projektowej, STWIORB i wskazaniach Kierownika
projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami



ochrony Srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewidujg mozliwo$¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika projektu
0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Kierownika projektu, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkow umowy, zostang przez Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4.0 Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wkasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach Kierownika projektu , w
terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajgce tych warunkdéw moga byé
dopuszczone przez Kierownika projektu , pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5.0 Realizacja robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz
za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg, wymaganiami STWIORB, projektem organizacji robét
opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usuniete
przez Wykonawce na wiasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany btgd okaze sie skutkiem btedu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Kierownika projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$é.

Decyzje Kierownika projektu dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
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robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w STWIORB, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i robét, rozrzuty normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.
Polecenia Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z
tego tytutu poniesie Wykonawca.

6.0 Kontrola jako $ci robot

6.1. Program zapewnienia jako Sci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji robot gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa,
STWIORB oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) czes¢ 0golng opisujaca:
» organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
* organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
* sposoéb zapewnienia bhp.,
» wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
* wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych
elementow robat,
* wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli
* sposoéb oraz forme gromadzenia wynikow badan, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmdw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposoéb i forme przekazywania tych
informacji Kierownikowi projektu;
b) czes¢ szczegobtowg opisujgcy dla kazdego asortymentu robot:
« wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-

kontrolne,

« rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow

« sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkdéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie
transportu,

« sposoéb i procedure pomiaréw i badan
« sSposoOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako $ci rob6t

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
0siggngc¢ zalozong jakosc¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca
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zapewni odpowiedni system kontroli.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w STWIORB,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres$lone, Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z
umowa.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.
Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczgcych urzadzen , sprzetu, zaopatrzenia , pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wptynaé
ujemnie na wyniki badan, Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t
badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy
Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Kierownika projektu.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polskg Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie
ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i
ktore spetniajg wymogi STWIORB.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez STWIORB,
kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposob
jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
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6.5. Dokumenty budowy

* Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzgdku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosSci:

« date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentaciji projektowej,

« date uzgodnienia przez Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonogramow robot,

« terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

« przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w robotach,

« uwagi i polecenia Kierownika projektu,

- daty zarzgdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

« wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

- dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

« wyniki préb poszczegolnych elementow z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedag
przedtozone Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.
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« Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementdow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposob
ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatdw i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki
do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Kierownika projektu.
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych nastepujgce dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robat,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencje na budowie.

Przechowywanle dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Kierownika projektu i
przedstawiane do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego lub os6b upowaznionych.

QAN E

7.0 Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z
dokumentacjg projektowg i STWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Biedne dane zostang poprawione wg instrukcji Kierownika
projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Kierownika projektu.

7.2. Zasady okre slania ilo $ci robo6t i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli STWIORB wiasciwe dla danych rob6t nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m® jako diugos$é pomnozona przez $redni przekrdj.
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7.3. Urzgdzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg
zaakceptowane przez Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia
te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robo6t zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

8.0 Odbidr robot

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen STWIORB , roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
1. odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
2. odbiorowi czesciowemu,
3. odbiorowi ostatecznemu,
4. odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikaj gcych i ulegaj gcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robo6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robét.

Odbioru robot dokonuje Kierownik projektu.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Kierownika projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikow badan i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr cz esciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru
rob6t dokonuje Kierownik projektu.
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8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robo6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od
dnia potwierdzenia przez Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowg i STWIORB.
W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot
uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektowg i STWIORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartosé
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,

jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),
ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdw
opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiaréw zatgczonych do dokumentow odbioru
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wiascicielom urzadzen,
9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

Nookow
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10.kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robat.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robot”.

URZADZENIA ELEKTRYCZNE

1. Wstep

1.1.Przedmiot STWIORB
Przedmiotem sg wymagania dotyczgce wykonania oraz odbioru robot .

1.2.Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza s STWIORB jest podstawowym elementem przetargowym przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3.Zakres robot obj etych STWIORB

Zakres robot objetych niniejszg specyfikacjg dotyczy wykonania urzgdzen elektrycznych
zgodnie z dokumentacjg projektows.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia robot
I obejmuja;

a) montaz tablic rozdzielczych

b) budowe linii kablowych

c) budowe sieci oswietlenia terenu

d) budowe uzioméw

e) budowe urzgdzen ochrony przed porazeniem

f) budowe instalacji zasilajgcej

1.4.0g06Ine wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektows.

Rodzaje urzadzen, osprzetu i materiatdw zastosowanych do wykonywania instalaciji
powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowe;j.

Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajéw urzgdzen i osprzetu niz
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wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do
dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujgcym trybie z Kierownikiem

projektu.

2. Materiaty

2.1.Transport i sktadowanie materiatow

Na czas przemieszczenia z punktu zaopatrzenia na budowe materiaty winny byc¢

odpowiednio zapakowane aby nie nastgpity zadne uszkodzenia tak pod wzgledem

sprawnosci jak i estetycznego wygladu.

Dostawa materiatdw na budowe powinna nastgpi¢ po uprzednim przygotowaniu
pomieszczen magazynowych.

Pomieszczenia muszg by¢ zabezpieczone przed dostepem 0s6b nieupowaznionych oraz
zabezpieczaé materiaty przed korozjg, wptywami atmosferycznymi itp.

Konce kabli ochrania¢ kapturkami. Wykonawca winien zwrGci¢ uwage na sposéb
przechowywania okreslony dla poszczegolnych materiatéw a w szczegolnosci:

- temperatura,

- wilgotnos¢,

- sposob utozenia,

2.2. Materiaty podstawowe

Do wykonania roboét stosowaé gtowne materiaty oraz prefabrykaty:

CoNoO~WNE

bednarka ocynkowana 25 x 4 mm

folia kalandrowana z PCW uplastycznionego grub. pow. 0,4-0,6 mm gat I/l
fundament prefabrykowany B-80

kabel YKYZ0 3 x 2,5 mm2

Kabel YKYZo 3x10 mm2

kable YAKY 4x70 mm2

konstrukcje mocujgce

koncowki kablowe

lampa oswietleniowa kompletna AS 65 MH400
objemka

opaski kablowe OKi

piasek

przewod YDY 3 x 2,5 mm2

rury DVK75

rury SV50

stup MAL 12,5 z powtokg anodowang C-45 INOX
stupki oznaczeniowe typu SO 115x20x30 cm
szafa przytgczeniowa SP1

szafa przytgczeniowa SP2

tablice rozdzielcza RG

uchwyt stalowy odstepowy
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22. wazelina techniczna
23.  wysiegniki WM-5

24. zigcza
25.  zlgcze stupowe/S301
26. zigczki

Odbiér materialbw na budowie

* Materialy takie jak rozdzielnice , szafy , oprawy oswietleniowe , stupy , przewody
nalezy dostarczy¢ na budowe wraz z atestami , kartami gwarancyjnymi, protokotami
odbioru technicznego.

» Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnosci z zamowieniem i danymi.

* W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci moggcych miec
wplyw na jakos¢é wykonania robot, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem poddac
badaniom okreslonym przez Kierownika.

3. Sprzet do budowy
Sprzet stosowany do wykonania budowy to:

dzwignik hydrauliczny przenoszony z napedem spalinowym 250 t
koparko-spycharka na podwoziu ciggnika spychowego (0.15 m3)
podnosnik montazowy PMH samochodowy

pompa wysokocisnieniowa hydrauliczna elektryczna 250 atm
samochdéd dostawczy 0.9

samochdd samowytadowczy 5 t

spawarka elektryczna transformatorowa do 500 A

zespot pradotworczy, tréjfazowy, przewozny

zuraw samochodowy

©CoNo~wNE

4. Transport kabli

Transport kabli nalezy wykonaé¢ z zachowaniem warunkéw:

- kable nalezy przewozi¢ na bebnach, dopuszcza sie przewozenie kabli w kregach, jezeli
masa kregu nie przekroczy 80 kg a temperatura otoczenia jest wyzsza od +4<C, przy
czym wewnetrzna srednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna $rednica
zewnetrzna kabla,

- dopuszcza sie przewozenie bebndw z kablami w skrzyniach samochodow ciezarowych
lub przyczepach,

- bebny z kablami przewozone w skrzyniach samochodu powinny by¢ ustawione na
krawedzi tarcz, a tarcze bebnoéw powinny by¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu
tak, aby bebny nie mogty sie przetaczac, uktadanie bebnéw z kablami w skrzyni
samochodu ptasko jest zabronione, kregi kabla nalezy uktada¢ poziomo,

- zabronione jest przebywanie oséb w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z
kablem,
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- umieszczenie i zdejmowanie bebnoéw z kablami z samochodu wykonaé przy pomocy
zurawia,

- swobodne staczanie bebndéw z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregow
kabli jest zabronione.

5.0. Roboty elektryczne
5.1. Uktadanie linii kablowych zasilaj gcych i o swietleniowych
5.1.1. Trasowanie

Trasowanie w terenie nalezy zleci¢ uprawnionym pracownikom geodezji, ktérzy réwniez
naniosg na mapy stupy i kable po utozeniu.

5.1.2. Wykopy dla kabli

Rowy dla utozenia kabli wykonywa¢ wg wytyczonych tras. Odchylenie linii wykopow od
trasy nie moze by¢ wieksze niz 30 cm.

Gtebokos¢ rowu kablowego od zniwelowanego docelowo poziomu terenu dla kabli
powinna wynosi¢ 90 cm a szerokos¢ dna wykopu - 40 cm.

5.1.3. Nasypanie piasku i przepusty kablowe

Na dno wykopdéw nasypac¢ 10 cm warstwe piasku. W miejscach skrzyzowan, na
przejsciach pod drogami, placami itp. utozyé przepusty kablowe - typy wg projektu. Drugg
warstwe 10 cm piasku nasypac po utozeniu kabili.

5.1.4. Linie kablowe

Kable nalezy uktada¢ recznie w sposdb zapewniajgcy prawidtowe rozwiniecie z bebnow,
zwojow itp. aby uchroni¢ przed nadmiernym zginaniem, skrecaniem, rozcigganiem.
Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie moze byé nizsza niz 0 ° C, uktadanie
swobodne z lekkim sfalowaniem, promienie giecia nie mniejsze 15-krotna srednica.

Na kablach zamocowac trwate oznaczniki z opisem typu kabla, znakiem uzytkownika i
datg utozenia.

Rury ostonowe uktadac recznie na jednym poziomie.

Wejscia rur doktadnie uszczelni¢ po wprowadzeniu kabli i przewodow.

Zabrania sie stosowania pianki uszczelniajgcej.

5.1.5. Zasypywanie wykopoéw

Na kable nasypa¢ 10 cm warstwe piasku a nastepnie warstwami grunt rodzimy bez
kamieni , gruzu itp. materiatow.

Na poziomie 25 cm nad kablem utozy¢ pasy folii ostrzegawczej PCW .

Nasypac po ubiciu reszte gruntu ok. 10cm ponad poziom dla wyréwnania osiadania gruntu
na terenach otwartych natomiast pod chodnikami, drogami grunt musi by¢ zageszczony w
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85% wg PN-S-02205:1998.
Konce kabli wprowadzié poprzez przepusty do stupéw , rozdzielnic, ztgcz, zamocowac
koncdéwki. Zamontowac trwate tabliczki informacyjne odpowiednio opisane jw.

5.1.6. Podtaczenia kabli

Do podtgczenia kabli pod zaciski zastosowac kohcowki kablowe zaprasowywane
odpowiednie dla danego przekroju zyt kabli.

Dla kabli oswietleniowych podtgczenia w stupach wykonac¢ do fabrycznych tabliczek
bezpiecznikowych lub listew zaciskowych.

5.1.7 Prace monta zowe rozdzielnic elektrycznych

Osprzet elektryczny i obudowy z tworzyw termoutwardzalnych lub aluminium w 1l klasie
ochronnosci , odporne na promieniowanie UV , stopien ochrony min IP54.

Skrzynki wyposazone wedtug poszczegdblnych rysunkdw oraz w opisy i schematy.
Opisy i oznaczenia obwoddw wg schematow.

Prefabrykowaé w wyspecjalizowanym zakiadzie.

Zaktad prefabrykacji dostarczy swiadectwa badan i pomiarow.

Po zamontowaniu urzadzen nalezy:

— zainstalowac¢ aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych
opakowaniach,

— dokreci¢ w sposob pewny wszystkie sruby i wkrety w potgczeniach elektrycznych i
mechanicznych,

— zatozyc¢ ostony zdjete w czasie montazu

— podigczy¢ obwody zewnetrzne

— podtgczyé¢ przewody ochronne

5.2. MONTAZ SLUPOW OSWIETLENIOWYCH
5.2.1. Trasowanie

Trasowanie stanowisk stupow oswietleniowych przeprowadzi¢ wraz z wyznaczaniem tras
dla kabli.

5.2.2. Wykopy pod stupy

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopéw Wykonawca powinien sprawdzic¢
zgodnos$c¢ rzednych terenowych wraz z uwzglednieniem docelowej niwelacji gruntu na
terenie budowy.

5.2.3. Montaz fundamentow

Fundamenty prefabrykowane powinny by¢ montowane zgodnie z instrukcja montazu

Prze zasypaniem fundamentow nalezy sprawdzi¢ poziom i rzedne kotew fundamentowych
z tolerancjg nie wiekszg niz 2cm.
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5.2.4. Monta z stupéw

Stawianie stupéw na gotowych fundamentach powinno odbywac sie za pomocg sprzetu
mechanicznego lub recznie przestrzegajgc okreslonych zasad bhp.

Ponadto przy montazu uwzgledni¢ wytyczne producenta.

Odchylenie stupa od pionu nie moze by¢ wieksze niz 0,1%.

5.2.5. Montaz opraw o swietleniowych i osprz etu dodatkowego

Oprawy montowac¢ z drabiny rozstawnej , rusztowania lub podnosnika montazowego.
Do stupow wciggngé przewody zasilajgce i zamontowac ztgcza stupowe bezpiecznikowe
z zaciskami przytgczeniowymi.

6.0. Kontrola jako s$ci robét, badania, préby pomonta zowe
6.1. Wymagania ogolne

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegolne etapy wykonanych przez niego prac bedg
kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora. Z kazdej kontroli sporzgdzony bedzie
protokét. Ewentualne niezgodnosci wykonanych prac beda usuwane na koszt
Wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.

Kontroli podlega¢ bedg nastepujace roboty:

-montaz instalacji i urzgdzen

- wykopy pod kable,

- ukfadanie kabli,

- montaz stupow oswietleniowych,

- montaz aparatury

- ochrona przeciwporazeniowa.

6.2. Préby monta zowe

Po zakonczeniu rob6t nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce badania i
pomiary. Zakres prob montazowych nalezy uzgodnié z inwestorem.

Zakres podstawowych préb obejmuije:

- pomiar rezystancji izolacji instalacji

- pomiary impedancji petli zwarciowych

- préby dziatania wytgcznikdéw réznicowoprgdowych

- pomiary rezystancji uziemien

6.3. Regulacje , przygotowania do odbioru

Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiarow objetych prébami
montazowymi nalezy zatgczy¢ instalacje pod napiecie i wykona¢ pomiary opornosci petli
zwarcia.

Z wykonanych pomiarow i préb winny by¢ sporzgdzone protokoty.

Jezeli Wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaty zakonczone to zawiadamia
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Inwestora, celem wyznaczenia swoich przedstawicieli, ktdrzy bedg obecni przy
czynnosciach odbiorczych.

Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy przeprowadzajg kontrole, sprawdzenia
i proby ewentualnie zobowigzujg Wykonawce do usuniecia stwierdzonych usterek.
Wowczas, gdy w/w sprawdzian, powtdrzony w razie potrzeby, jest

zadowalajgcy, Wykonawca zawiadamia pisemnie Inwestora podajgc proponowany termin
gotowosci urzgdzen do odbioru koncowego.

Wykonawca musi w tym samym czasie przekazac Inwestorowi:

- dokumentacje powykonawczg (w formie uzgodnionej z Inwestorem),

- szczegOtowy raport zawierajgcy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych
urzgdzenh oraz wyniki przeprowadzonych badan i pomiaréw,

- atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatow, urzadzen, przewodéw i kabli.
Wykonawca dostarczy wszystkie urzgdzenia potrzebne do przeprowadzenia préb i
przeprowadzi wszystkie regulacje i zmiany, ktére okazatyby sie konieczne dla
prawidtowego funkcjonowania obiektu.

7.0. Zaptata za roboty
7.1. Zasady ogolne.

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowg nalezy wykonac petny zakres robot.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjetg przez Zamawiajgcego w
dokumentach umownych. Dla robot wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajgcego w
dokumentach umowy (ofercie). Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub
wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWIORB i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robét bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

- warto$¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania , ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy.

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny.

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

7.2. Podstawa ptatno Sci

Podstawg ptatnosci bedzie faktura wystawiona przez Wykonawce po zakonczeniu robot
potwierdzonych pozytywnym protokotem odbioru koncowego.
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