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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)swymagania dotyee wykonania i
odbioru robét zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdygokdciowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) starobwiviazujaca podstaw stosowania jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagb6t na zadaniu:

Przebudowa drogi gminnej Biegléw, odcinek od km6®6 do km 0+905, na di. 209mb

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz poteenia
obiektéw inzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysalaowych

W zakres rob6t pomiarowych, zywgianych z odtworzeniem trasy i punktow wysg@towych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysckwego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzzeage osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektdw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzemiyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposoéb trwaty, aririch przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb
utatwiapcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzerdiez usytuowania obiektu (kontur, podpory,

punkty).
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gltéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamgodlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatéw

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania palanOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o déegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grammb6t ziemnych, w agsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie $rednic; od 0,15 do 0,20 m i diugdbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nayestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugaici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isiméej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i
dtugasci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostaky.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgee sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” gkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysckawych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzit stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiodo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogd6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagéne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboaviujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawigicego dane zawiergje
lokalizacy; i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaw&go, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne nieztine do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny dywykonane przez osoby posiaglsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaaazyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtownych trasy i (lub) reperéw roboczychedy te powinny by usunite na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowep zgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia si¢ od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien pedomit o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikap z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezytriera, zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ajaai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzby zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotazenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznacz& powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostam zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéesé konieczne do dalszego prowadzenia robotpstarm
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczneptiavidtowej realizacji rob6t nate do obowizkéw
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osisy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne jpumy by zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@klowazane do punktéw pomocniczych, pagbaych poza
grania robot ziemnych. Maksymalna odleggopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeno
przekraczé 500 m.

Zamawiagcy powinien zatoy¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej,
a takze przy kadym obiekcie izynierskim.

Maksymalna odlegksé migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosic 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérslppwinna by odpowiednio zmniejszona, zatée od
jego konfiguracii.

Repery robocze nate zalazy¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze sma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach
wzdtwz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesipocze naley zalary¢ w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikoéw stalowych, osadzonyclgmincie w spos6b wykluczajy osiadanie, zaakceptowany
przez Ireyniera.

Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdéjra w nawizaniu do reperdw gastwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtejwyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego¢dnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagijprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawdeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawvowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrgonej w dokumentaciji projektowe;.

Os trasy powinna hywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w odlegiéci zaleinej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzInie rzadziej tico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtassy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wieksze nik 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cenpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy naky wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do g@nych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalazy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczgdy Wykonawca robdt zagpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgalopoza granigcrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robdt), zgodnie z dokumengagprojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenl®tré w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naty stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysalad przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nk 1
metr. Odlegté¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegt& ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufigia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kowych naley
prowadzé wedlug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
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Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektow jes¢saa obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposadb odbioru robdét

Odbior robét zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicOw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli genginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrre podstawy ptatnéci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatriei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trgmynktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochroch przed zniszczeniem i oznakowanie utatwgej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platna¢ robdt zwizanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jesuiv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajddUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEU1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUER83.
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