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S.0.1.WYMAGANIA OGOLNE

S.0. 1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACII TECHNICZNE)]

Specyfikacja Techniczna (ST)- Wymagania Ogoélne edrsk do wymaga wspolnych dla
poszczegolnych wymagatechnicznych dotyegych wykonania i odbioru Robot, ktére zostan
wykonane w ramach: Projekt sieci wodoggowej w miejscowéci Zagajow, przysidtek Podlesie
w gminie Czarnocin.

S.0.1.2 PRZEDMIOT I ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH

Przedmiotem opracowania jest wykonanie sieci wagmve] .

Dotyczy:
» dhugci¢ sieci wodocigowejd 125 PE 100 1847,2 m
o dlugas¢ sieci wodocigowejd 110 PE 100 458,2 m
» dhugaci¢ sieci wodocigowej] 90 PE 100 283,8 m
* Hydranty p.pa. nadziemne D80 5 szt.
* Przyhcze wodocigowell 40 PE 257,10 m

Wiaczenie do istnigcego wodoaigu @90 PVC w gsiedztwie istnigjcego hydrantu za pomsc
trojnika T @80/80. Za trdjnikiem zamocowanadhie zasuwa odcingga kotnierzowa klinowa z
migkkim uszczelnieniem, z wolnym i gtadkim przeloteypu E Hawle.

Rozwigzania techniczne:

Zastosowane materiaty powinny odpowiadastpujacym parametrom:

Sie¢ wodocggowa powinna b§ wykonana z rur przeznaczonych do wody pitnej zFEHD 100,

90, 110i 125 PN 10 (SDR 17)czonych metoda zgrzewania doczotowego. Naglmatezy umiescic¢
tasme z wkladly metalowg. Armatura na sieci zeliwa PN 10, zgodnie z warunkami technicznymi
eksploatatora sieci. Cd&ld robot naley wykona zgodnie z obowdzujagcymi normami polskimi i
europejskimi.

S.0.1.3 W ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH BEDA WCHODZILY
NASTEPUJACE ROBOTY:

Roboty przygotowawcze i tymczasowe wytyczenie trasy sieci wodagowej ,zaznaczenie na trasie
przebiegu sieci wodaggowej kolizji z istniegca infrastruktug podziemn, wykonanie i ustawienie
znakow informacyjnych o inwestyciji,

Roboty ziemne— wykonanie wykopéw pod utenie wodocigu, wykonanie podsypek, obsypek i
zasypek, odwoz urobku z wykopu ( tam gdzie ist@eaka konieczrig).

Roboty odwodnieniowe — wykonanie ruroggéw tymczasowych, pompowanie wody z wykopu,
demonta odwodnienia,

Roboty instalacyjne— wykonanie uteenia przewodéw wodaggowych, posadowienie studni, proby
szczelnéci

Roboty drogowe — ustawienie i demontaznakdw ostrzegawczych, zdje nawierzchni warstw
drogowych, wykonanie warstw drogi,



Przekroczenia pod obiektami terenowymi— wykonanie przewiertow, pod drogami, przeszkodami
terenowymi

Kontrola jakosci — wykonanie bada zastosowanych roze#zan materialowych, badanie stopnia
zag:szczenia, wykonanie inwentaryzacji powykonawczejestia wodocigu i posadowienia studni,

S.0.1.3.1 Prace przygotowawcze, towarzyszace i roboty tymczasowe

Roboty pomiarowe — w zakres tych robét wchogtz
- wyznaczenie tras wodagiu jak stanowi Dokumentacja Projektowa
- wytyczenie lokalizacji obiektow budowlanych,
- nanigc pikiety wysokdciowe,
- nani&c¢ rzedne pasa drogowego wraz z rowami,
- zaznaczenie kolizji z projektowanym wodggiem w terenie

Roboty zwigzane ze zdjeciem wierzchniej warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem dojmdejszego @ycia przy umacnianiu
skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i kia@wHumus nalgy zdejmow& mechanicznie z
zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W atkgwych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie
jest wystarczace dla prawidtowego wykonania robét, wadhie mae stanowé zagraenie dla
bezpieczastwa robdt (zmienna gruk® warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowé@ reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie. Warsiw
humusu naley zdjg¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych.eBdhumus nalgy skiadowa w
regularnych pryzmach. Miejsca skltadowania humusumay by przez Wykonawgtak dobrane, aby
humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczenidakza najedzaniem przez pojazdy. Nie nale
zdejmow& humusu w czasie intensywnych opadow i bémmnio po nich, aby unikg
zanieczyszczenia ghfub innym gruntem nieorganicznym.

Roboty zwigzane z wykonaniem zaplecza budowy

- Wykonawca jest zobogzany niezwtocznie po rozpogzu kontraktu do urgdzenia i utrzymania w
dobrym stanie biura (pomieszczenia) wykonawcy, araawarzysacym wyposaeniem i osprgtem.
Wykonawca winien zapewfiswoim pracownikom zaplecze socjalne z ngglrtymi instalacjami:
grzewca, sanitarg oraz szatnii pomieszczeniami socjalnymi.

- Wykonawca zobowzanym jest rownie do wykonania znakow informacyjnych terenu zaplecza
budowy

Roboty zwigzane z wykonaniem tablic informacyjnych
- Wykonawca jest zobowzany niezwtocznie po rozpogau kontraktu usytuow@a tablice
informacyjne, na ktérychdulg sie znajdowaty informacije tj.
* nazwa inwestora i jego doktadny adres
* nazwa realizowanego projektu
* nazwa i adres projektanta
* nazwa i adres wykonawcy
* nazwa i adres firmy nadzoungej inwestycg
» zrédia finansowania inwestycji ( wakm kwotowe i procentowe)
* wartas¢ catkowita inwestycji
» czas realizacji data rozpagza i zakaczenia inwestycji

S.0.1.4 OGOLNE INFORMACJE DOTYCZACE BUDOWY

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodio
z Dokumentagj Projektowa i ST. W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nigdw petni zgodne z



Dokumentagj Projektowg lub ST, i wptynie to na niezadowadap jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty lgda niezwlocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

S.0.14.1 Organizacja robot budowlanych i organizacja zaplecza budowy.

Wykonawca jest zobowtany do zorganizowania placu budowy. Wykonawca zestowizany do
utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, kresie trwania realizacjizado zakaczenia i
odbioru Robo6t. W czasie wykonywania robot Wykonawaapewni dojazd do posesji, dziatek
prywatnych, zainstaluje ighzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczae takie
jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewgtay ten sposéb bezpiecmstwo pojazdow i
pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widoéznw dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wedbw bezpieczgstwa. Fakt przygpienia do robét Wykonawca
obwigici publicznie przed ich rozpoeziem przez umieszczenie tablic informacyjnych. TGl
informacyjne lgda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientaweealizacji a do
zakaczenia i odbioru robot. Wykonawca dostarczy, zaiog: i kpdzie utrzymywa tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie w tym: ogrodzenia, pgeze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inngrodki niezlgdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

Wykonawca jest zobowzany do zorganizowania na wiasny koszt zapleczawydlostosowanego
do potrzeb (tj. wielkéci osOb zatrudnionych przy robotach, sdo sprztu wykorzystanego do
wykonania robét, technologii robot).

S.0.1.4.2 Zabezpieczenie interesow o0sob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whadgaloych wigcicielami tych urzdzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez damjcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawcedkie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzcemi i uradzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawoggo. Wykonawca przy wykonywaniu robot
zwigzanych z budoww dziatkach oséb prywatnych jest zobgrany do powiadomienia wdeiciela o
wejsciu w teren, w chwili zakéczenia robot Wykonawca winien doprowadt@ren posesji, dziatki do
stanu pierwotnego, a pasy drogowego do odtworzeniamocnienia zgodnie z warunkami
odpowiednich zardcow drog .

S.0.14.3 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zné i stosow& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dape
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stgjj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mae na celu stosowanieesdo przepisOw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oradzie unik@ uszkodzé lub
ucigzliwosci dla oséb lub whasrioi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania. Stgsugke do tych wymaga
bedzie miat szczegdlny wzgd na:

1) Lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévogalojazdowych

2) Srodki ostra@nasci | zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnychapyi lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mazliwoscig powstania pgaru
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3) Wszelkie odpady powstate podczas robét na terbndowy oraz na terenie zaplecza budowy
musz zost& przez Wykonawg usungte na wtasny koszt poza jego olbr

S.0.14.4 Warunki bezpieczenstwa i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzegaprzepiséw dotycxrych bezpiecaestwa i
higieny pracy. W szczegolda Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychztleowia oraz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni ic¢dzie utrzymywat wszelkie ugdzenia
zabezpieczafe, socjalne oraz spizi odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia leezgistwa publicznego

S.0.1.4.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywé@ sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaiech biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopabwela sktadowane w sposdb zgodny z
odpowiednimi przepisami zabezpieczone przed dgstm o0sOb trzecich. Wykonawcacdzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangapem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

S.0.1.4.6 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, niexdy dopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza siuzycia materiatbw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oggeniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami. Wszelkie mater@dypadowe @yte do robot
bedg miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawnjednostk, jednoznacznie okékjace
brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow snedowisko. Materiaty, ktdregsszkodliwe dla
otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zagoeniu robdt ich szkodliwéd zanika (np. materiaty pylaste)
mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.

S.0.1.4.7 Warunki dotyczace organizacji ruchu

Wykonawca przed przygtieniem do prac w pasie drogowym winien odpowiednpismem
zawiadomé administratora danej drogi o terminie ga@ pasa drogowego oraz uzgadmasady
realizacji i odbioru robot. Kalorazowo po wykonaniu prac zyganych z zabudoav urzadzen
wodochgowych w pasie drogowym teren przebiegu trasy jggo obeb naley doprowadzi do
stanu pierwotnego.

Kazdorazowo, gdy Wykonawcactizie wykonywat roboty w dziatkach prywatnych winigapewnd
mieszkacom swobodny dojazd lub dagje do posesiji.

S.0.1.4.8 Zabezpieczenie chodnikow, jezdni i ogrodzen

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
robét. Wykonawca ddzie utrzymywdé Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanve pm
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgdjublementy byly w zadowalggym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostateczneggkoWawca zapewni znaki ostrzegawcze,
informacyjne o wykonywanych robotach, na czas wykamia rob6t w pasie drogowym zabezpieczy
obreb pasa drogowego ustawgaj znaki drogowe poprzeczne. Wykonawca zohawmmy jest do
prawidiowego utrzymania pasa jezdnego poprzez miarye jego czystwi, w obrkbie

11



wykonywanych prac. W czasie wykonywania wykopowzparczeniu codziennych robét,zeli nie
zostaly one zakaczone nalgy oznakowa miejsce w sposob widoczny tabliczkami informacyimy;
Uwaga — gibokie wykopy”, oraz zabezpieczy sposob trwaty tanami ostrzegawczymi i barierkami
ochronnymi.

S.0.1.4.9 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgizany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralmaejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore w jakikolwiek sposdb zwizane z Robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepis wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anlzea lub metod.

S.0.1.4.10 Rownowazno$¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek powotaneaskonkretne normy lub przepisy, ktére spetnimag materiaty, spret i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane rolbotls, obowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepiséw. Wykonawca zastosuje db norm
powotanych w dokumentach.

S.0.1.5 ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH OBJETYCH PRZEDMIOTEM
ZAMOWIENA

S.0.1.5.1 Grupy robot:
Glowng grum roboét g: - Roboty budowlane kod CPV 450000087

S.0.1.5.2 Klasy robot:
- Roboty budowlane w zakresie budowy rusgdw, linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych,
autostrad, drdg, lotnisk i kolei; wyrownywanie tewe kod 45230000-8

S.0.1.5.3 Kategorie rob6t wystepujacych:

kod 45231300-8Roboty budowlane w zakresie budowy wodgdéw i rurocagdéw do odprowadzania
sciekow
kod 45233140-Roboty drogowe
kod 45233142-6Roboty w zakresie naprawy drog
kod 45233223-8Vymiana nawierzchni drogowej
kod 45233220-Roboty w zakresie nawierzchni drog
kod 45232452-3Roboty odwadniagce
kod 45112210-QJsuwanie wierzchniej warstwy gleby
kod 45112330-Rekultywacja terenu
kod 45233280-3Nznoszenie barier drogowych
kod 45233290-8nstalowanie znakdéw drogowych

S.0.1.6 OKRESLENIA PODSTAWOWE

urzadzenia wodocihgowe - ujecia wdd powierzchniowych i podziemnych, studnie lpzne,
urzadzenia stdgce do magazynowania i uzdatniania wod, sieci waegmeve, uradzenia regulujce
cisnienie wody
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sie¢ wodociggowa - uktad wodocigowy przewoddw znajdggych s¢ poza budynkami

przytacze wodocagowe -odcinek przewodwtzacego sié wodochgowg z wewretrzng instalacy
wodocihgowa w nieruchoméci odbiorcy ustug wraz z zaworem za wodomierzemvgiym

wodomierz gtdbwny- przyrzd pomiarowy miergcy ilos¢ pobranej wody, znajdagy sk na kadym
przylaczu wodocigowym lub na sieci wodoggowe]

strefa ochronna tukow i odgaézien- obszar za blokiem oporowym, na ktérym jest zakazane
wykonywanie wykopéw po wybudowaniu przewodu

odlegtas¢ bezpiecznanajmniejsza dopuszczalna odlegiomierzona w ptaszczpie poziomej,
migdzy obrysem budowli a agprzewodu.

cisnienie probne-cisnienie wewwtrzne, w megapaskalach, czynnika (wody) w przewsgoddanym
prébie szczelni

cisnienie roboczeeisnienie, w megapaskalach, oflane zgodnie z dokumentadechniczi jako
maksymalna rénica rzdnej linii cisnienia w najwyszym potaeniu nad badanym odcinkiem
przewodu i rednej jego osi.

préba hydrauliczna- préba szczelnwi w ktorej czynnikiem jest woda

darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przeietej i zwigzanej korzeniami Kinnosci
trawiaste;.

row - otwarty wykop ogtebokaici, co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadzadwo

droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu bgigyu pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwtanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstw ghcych do przejmowania i rozkladania open od
ruchu na podize gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

warstwa s$cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bémxinio oddziatywaniu ruchu i
czynnikdéw atmosferycznych.

warstwa wigzaca - warstwa znajddra s¢ migdzy warstvg scieralp a podbudow, zapewnigca
lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni

warstwa wyréwnawcza - warstwa stagca do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

ttuczen - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.

kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 4 mm do 31,5 mm.

miat - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn do 4 mm.

piasek- kruszywo naturalne o wielkoi ziarn do 2 mm

pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczggymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi orazdrzew i krzewow. Pas drogowy i roOwnie obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy uszplzen chrongcych ludzi i srodowisko przed ugkliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchgi do gkbokdci przemarzania.
rekultywacja - Roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

wykop ptytki - wykop, ktérego gibokas¢ jest mniejsza il m.

wykop sredni - wykop, ktérego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

wykop gteboki - wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.

wykop szerokoprzestrzenny- wykop, o szerokai dna wekszej od 1,5 m.

wykop waskoprzestrzenny- wykop, o szerokii dna mniejszej lub rownej od 1,5 m

wykop jamisty - wykop, o pow. dna réwnej lub mniejszej od 2,28 mécianach pionowych daiz
nachyleniu 1:0,25

odbidr techniczny czsciowy -odbidr techniczny robot zanikgiych przed catkowitym zakazeniem
budowy przewodu, tj.: podia, odcinka przewodu przed badaniami jego szczeinobiektow
budowlanych na przewodzie, szczeéltimdcinkdéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizattego
odcinka przewodu.
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odbidr techniczny kaacowy- odbiér techniczny catkowitego przewodu po zakaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odbigitniczny odcinka przewodu - w przypadku gdy
moze on by wcze&niej oddany do eksploatacji

S.0.2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI
MATERIALOW BUDOWLANYCH

S.0.2.1 ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW

Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje defyezproponowanegdrodia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania materiatbw i odpowiedriwiadectwa bada laboratoryjnych.
Zatwierdzenie partii (ggci) materialtdw z danegarodia nie oznaczautomatycznieze wszelkie
materiaty z danegdrodta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobamany jest do prowadzenia
bada w celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z dopuszczonemddia w sposob goty
spetniag wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie ¢gumst  robot.
Wszelkie materiaty, ustugi, dostawy winny posiadaiadectwa pochodzenia, certyfikaty i atesty,
ktére uprawnigj do ich wykorzystania w danej inwestycji. KBrazowo partia materiatow,
swiadczona ustuga, dostawa, ktéra zostanie dostaacata plac budowy lubzyta w ramach
inwestycji winna posiadaw/w dokumenty. Wszelkie atesty, certyfikaty pagtZamawiagcemu do
weryfikacji i prawidtowdaci uzytych materiatow i robot wykonanych przez Wykonawc

S.0.2.2 POZYSKIWANIE MATERIALOW MIEJSCOWYCH

.....

materiatbw z jakichkolwiek zrédet miejscowych wgczagc w to zrédla wskazane przez
Zamawiagcego | jest zobowrzany dostarcay Inwestorowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjizrédta. Wykonawca ponosi odpowiedziadtioza spetnienie wymaga
ilosciowych i jakagciowych materiatow z jakiegokolwiekrodta. Wykonawca poniesie wszelkie
koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiénne koszty zwjzane z dostarczeniem
materiatdbw do Robot. Humus i nadkiad czasoweted; terenu wykopow i miejsc pozyskania piasku i
zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekiulgwacji terenu po ukiczeniu
robét. Z wyptkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inwestora, dvigikvca nie édzie prowadzi
zadnych wykopéw w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszéheigne w
Kontrakcie. Eksploatacj&rodet materiatdbw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

S.0.2.3MATERIALY NIEODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawc
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem

S.0.2.4PRZECHOWYWANIE I SKLADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerio czasu, gdyeda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerwaohowaty swaj jakos¢ i wkasciwosé do robot i
byly dostpne do kontroli. Miejsca czasowego sktadowanjdabzlokalizowane w olabie Terenu
Budowy lub poza Terenem Budowy w miejscach zorgamanych przez Wykonawc
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S.0.2.5 WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Jeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupazliwos¢é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powmdInwestora o swoim zamiarzeygia
materiatu.

S.0.3.WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktdéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jaké wykonywanych robot. Liczba i wydajhd sprztu bedzie
gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistkmgmi w Dokumentacji Projektowej,
ST, Program Zapewnienia J&ko (PZJ). Sprat bedacy witasndcia Wykonawcy lub wynagjty do
wykonania robot ma lyutrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie on zgodny z
normami ochronygrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie Roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanialchivestora w terminie przewidzianym
umowy. Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6ot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Menaerowi Projektu kopie dokumentéw potwierdmajch dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidupozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inwestmswoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji Inwestora, nie ae by pdzniej
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sgrzmaszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantyge
zachowania warunkéw umowy, zosiaprzez Inwestora zdyskwalifikowane i niedopuszczaioe
Rob6t. Wykonawca jest zoboyziany do uwzgldnienia wymogow specjalnych odmie
wykonawstwa okrdonych przez wigcicieli innych mediow i elementéw zagospodarowdaianu

S.0.4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takistodkow transportu, ktGre nie wptyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych Robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu dulzie zapewni@prowadzenie Robo6t zgodnie z zasadami @&rg/mi

w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inwestw terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydspetnia wymagania dotycce przepis6w ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych st na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nieodpowiad@ie warunkom dopuszczalnych ofp@n na osie mog byé
dopuszczone przez Inwestora, pod warunkiem przyawacstanu pierwotnego odcinkow drég na
koszt Wykonawcy. Wykonawca ¢tizie usuw& na biegco, na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych oraz dojazdach do Terenu
Budowy.

S.0.5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
S.0.5.1 OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robkgbdnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatow i wykonywanych Robot, @da zgodné¢ z Dokumentag Projektovg
wymaganiami ST, Programu Zapewnienia 3akoprojektu organizacji Robét oraz poleceniami

15



Inwestora. Wykonawca ponosi odpowiedzidlha@a doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci  wszystkich elementdw Robot zgodnie z wymiaramirzednymi okrélonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi nénpe przez Inwestora:

Nastpstwa jakiegokolwiek ldlu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
Rob6t zostas jesli wymaga tego ledzie Inwestor, poprawione przez Wykongwa wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Roboét lub wyznaczenia wystkarzez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngci za ich doktadng. Decyzje Inwestora dotygeze akceptacji lub odrzucenia
materiatéw i elementow Robotdy oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentacbwy,
Dokumentacji Projektowej i w ST, a tak w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inwestor uwzgidni wyniki bada materiatdow i Robot, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji

i przy badaniach materiatow, @wiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzarg kweste. Polecenia Inwestoragtly wykonywane nie pgniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymamaez Wykonawe, pod grdba zatrzymania
Rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykanoa.

S.0.6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA JAKOSCI
ROBOT ORAZ ODBIOREM ROBOT W NAWIAZANIU DO
DOKUMENTOW ODNIESIENIA

S.0.6.1 PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI (PZJ)

Do obowpzkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestoprogramu
zapewnienia jakdi, w ktoérym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia robot, maiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraguej wykonanie robdt zgodnie z Dokumengac)
Projektovy, ST.

Program zapewnienia jakm bedzie zawieré:

(a) cz$¢ 0gOllmn opisupca:

- organizagj wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadadRobot,

- organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,

- bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgofowanie praktyczne,

- wykaz osOb odpowiedzialnych za j&koi terminow@¢ wykonania poszczegolnych elementéw
Robot,

- system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych Robot,

- wyposaenie w sprzt i urzgdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumagshego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,

- sposOb oraz formm gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i ferpnzekazywania tych informacji Inwestorowi;

(b) cz$¢ szczegotow opisupcs dla kazdego asortymentu Robot

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgmznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeshuth wiasciwosci w czasie transportu,

- spos6b i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uedlzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw Robdt,

- SposOb pogpowania z materiatami i Robotami nieodpowiadgni wymaganiom.
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S.0.6.2 ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robét ddzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢
zatazong jakas¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok Robot i jakdci materiatdw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, gczBpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania prébek i badaateriatdbw oraz Robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inwestorzenaaadac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

-Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz Roboét zstatliwoscig
zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrblakumentacji
Projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach |
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tametiane, Inwestor ustali, jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie Robét zgodnie z umgw

Wykonawca dostarczy Inwestoroswiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy
posiadag wazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada

Inwestor lgdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.
Inwestor ledzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach,
dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhatod
badawczych. Jeli niedocygniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inwestor natychmiast wstrzymaycie do Rob6t badanych materiatow i dégiye do wycia dopiero
wtedy, gdy niedogigni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatdw.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem lbaaaterialtdw ponosi Wykonawca.

S.0.6.3 POBIERANIE PROBEK

Prébki leda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdogy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baflainwestor lpdzie mi€ zapewnion mazliwosé udziatu
w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inwestora Wykonawcadaie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatdw, ktére
budz watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaorzez Wykonawge
usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym preijgoekoszty te pokrywa Zamawigiy.

S.0.6.4 BADANIA I POMIARY

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez InwesRzed przysipieniem do pomiaréw lub bafia
Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejs¢erminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi senp@ ich wyniki do akceptacji Inwestorowi.

S.0.6.5 CERTYFIKATY, ATESTY I DEKLARACIE

Inwestor mge dopyci¢ tylko te materiaty, ktore posiadaj
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1. Certyfikat na znak bezpiedmdwa, wykazujcy, ze zapewniono zgodhé z Kkryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

2. Deklarag zgodndci, atest lub certyfikat zgodsa z:

* Polskg Normg lub EN

 aprobad techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie
s3 objete certyfikacy okreslong w pkt 1. i ktore spetnigjwymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robotethizie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Jakiekolwiek materiahgr&tnie spetniaj tych
wymaga beda odrzucone.

S.0.6.6 DOKUMENTY BUDOWY

S.0.6.6.1 Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyimovaigzujagcym Zamawigcego |
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obawjgcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku Budowsigodokonywane na bigco i beda dotyczye
przebiegu Robot, stanu bezpietz®va ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehkizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dua
czytelne, dokonane trwgtechnily, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebgda oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Menadra Projektu.

Do Dziennika Budowy nalgy wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnjakici i harmonogramow Robat,

- terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegolnych elementéw Robot,

- przebieg Robdt, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w Robotach,

- uwagi i polecenia Inwestora,

- daty zarzdzenia wstrzymania Rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow Robét zanid@jch, ulegajcych zakryciu, cgsciowych i kaacowych
odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robot podlagggh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania Robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robét,

- dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli Zi@eiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydd przedi@one
Inwestora do ustosunkowanig.si
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Decyzje Inwestora wpisane do Dziennika Budowy Wykeoa podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Integsdo ustosunkowaniagsiProjektant nie jest
jednak stron Kontraktu i nie ma uprawnbedo wydawania poleéeWykonawcy Robot.

S.0.6.6.2 Rejestr Obmiarow

Wykonawca jest zobowzany do sporgizania Rejestru Obmiarow, ktorgdrie stanowit dokument
pozwalajcy na okrélenie rachunkowego zaawansowania robét dla potmgstawienia faktury
przegciowej. Obmiary wykonanych robét przeprowadzaveisposob aigty w jednostkach przgjych
w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

S.0.6.6.3 Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodop lub certyfikaty zgodngi materiatdw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidar Wykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jé&ioDokumenty te stanowizabczniki do odbioru robot.

S.0.6.6.4 Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczacsoprocz wymienionych w pkt (1)-(3) napiujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondene¢jna budowie.

S.0.6.6.5 Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dxa przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomieed
zabezpieczonym. Zagitie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

S.0.6.7 PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednost& obmiarova
ustalory dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszgmwych wycenionych ryczattowo podstaw
ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvov danej pozycji kosztorysu. Cena
jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztomep bedzie uwzgédniac wszystkie czynndi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w Specyfikaciji
Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.
Cena jednostkowa lub kwoty ryczattowe robétihobejmowa:
- robocizre bezpdrednig wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartags¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkow i
transportu na terenie budowy
- wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzyseymi kosztami
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki doliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie naledolicza podatku VAT.
Rozliczenie rob6t zgodnie z warunkami umowy z Ineesm np. bdzie nasipowa comiesgcznie na
podstawie Protokotu Robot, ktéry zostanie przedstaywprzez Wykonawg Inspektorowi Nadzoru,
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nastpnie kedzie on przez niego akceptowany. Wykonawca po zgdkwaniu Protokotu przez
Inspektora Nadzoru dgizy do protokotu faktur czesciows, przekae w/w dokumenty Inwestorowi,
na ktorej podstawieddzie dokonywana zaptata za wykonane Roboty. Temaplaty faktury bdzie
okreslala Umowa zawarta railzy Wykonawca a Inwestorem.

S.0.7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU
ROBOT

S.0.7.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robdt bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokotacy
projektowat, SpecyfikagjTechniczi, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Wyniki obmiaru lgdg wpisane do Rejestru Obmiardw.

S.0.7.2 ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT I MATERIALOW

Dlugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnym¢da obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe.

Jeli Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych robdét nie wymagagego inaczej, obtosci beda
wyliczone w i jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

S.0.7.3 URZADZENIA I SPRZET POMIAROWY

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

S.0.7.4 WAGI I ZASADY WAZENIA

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amizenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. flzie utrzymywa to wyposaenie zapewnigt w sSposob agly
zachowanie doktadsoi wg norm .

S.0.7.5 CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary leda przeprowadzone przedgeziowym lub wsg¢pnym odbiorem odcinkow robot, a takw
przypadku wysgpowania dtaszej przerwy w Robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegggh
zakryciu przeprowadzagsprzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzdxda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

S.0.8. ODBIOR ROBOT

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi kaaxcowemu

c) odbiorowi pogwarancyjnemu
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S.0.8.1 ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiér robd6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu.

Odbiér rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagoinego pospu robot.

Gotowas¢ danej cesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebBaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inwestora, wguai 3 dni przy udziale przedstawicieli Inwestora,
zarzmdzapcego siea ) nasipi odbidr zgtoszonych robét. Nake nadmient, ze wykonawca, jeeli
wykonuje prace przy:

- zblizeniu sieci wodoaigowej z gazow do odbioru robét zwizanych z przégiem wodocigiem pod
siecg gazows Wykonawca winien poinformowao wykonywaniu takowych prac eksploatatora sieci
gazowej, a eksploatator sieci gazowej winien dokambioru technicznego w/w robot,

- w chwili wykonywania przég sieci wodocigowej pod drogami gminnymi do odbioru robot
Wykonawca winien poinformowa o wykonywaniu takowych prac eksploatatora, ktorego
przedstawiciel winien dokodabdbioru technicznego w/w robat,

- zblizeniu sieci wodogigowej z kablami telefonicznymi do odbioru rob6t zméanych z przégiem
wodochgu pod sieg telefoniczm Wykonawca winien poinformowao wykonywaniu takowych prac
eksploatator sieci telefonicznej, a eksploatatoecisitelefonicznej winien dokoa odbioru
technicznego w/w robot,

- zblizeniu sieci wodogigowej z kablami energetycznymi do odbioru robétszanych z przégiem
wodochgu pod siea energetyczip (podziemn) Wykonawca winien poinformowao wykonywaniu
takowych prac eksploatator sieci energetycznejkspleatator sieci energetycznej winien dokona
odbioru technicznego w/w robdét,

- w chwili wykonywania robo6t zwazanych z wykonaniem zasilania energetycznego Wykoaa
winien poinformowa o Zakiad Energetyczny, przy ktérego udziale taknace zostapnwykonane,
Wykonawca winien uzyskaod przedstawiciela Zakltadu Energetycznego, prdtgkéwidiowasci
wykonanych robat.

S.0.8.2 ODBIOR KONCOWY

Odbiér kaicowy przeprowadza @iw trybie i zgodnie z warunkami ollenymi w umowie o
wykonanie robot budowlanych. Odbioru da@wego dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajcego -w obecnii inspektora nadzoru i Wykonawcy - spsatzapc Protokét odbioru robét
budowlanych oraz zgtoszonych wad i usterek do usianprzez Wykonawc

W czasie odbioru kicowego Komisja zapoznaje¢si realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonanych trobo
uzupetniagcych i poprawkowych. W przypadku stwierdzenia przEomisje niewykonania
wyznaczonych robot poprawkowych lub rob6t uzupéheigch.

Do odbioru kaacowego Wykonawca jest zobazany przygotowanastpujace dokumenty:

- Uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszczay pdbiorze robét zanikagych i ulegajcych
zakryciu - udokumentowanie wykonania jego zatece

- Protokoty z odbioru robot zanikajych i ulegagcych zakryciu

- Recepty i ustalenia technologiczne,

- Dziennik Budowy i Ks¢gi Obmiarow,

- Inwentaryzagj powykonawca,

- Atesty jak@ciowe wbudowanych materiatdw,

- inne dokumenty wymagane przez Zamasgdaago

Wykonawca po zakxzeniu wszystkich prac informuje pisemnie Inwestorgotowdci do odbioru
koncowego. Odbidr kiacowy nasipi w terminie 14 dni od daty zgtoszenia do odbikoacowego.
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S.0.8.3 ODBIOR POGWARANCYJINY

Odbiér pogwarancyjny polega na ocemygonanych robét zwizanych z usugciem wad
stwierdzonych zaistniatych w okresie gwarancyjnyhermin odbioru pogwarancyjnego ustalony
zostanie na etapie spgdzania umowy, oraz uzaieiony kedzie od daty zakirzenia roboét
kontraktowych.

S.0.9. ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Rozliczenie robot tymczasowych i towarzysych prowadzone dolzie w formie ryczattu i
bedzie zdefiniowane jako procent cédo robot. Rozliczenie za w/w roboty ngsowa bedzie
sukcesywnie do pagtu robot zawartych w harmonogramie rzeczowo —fioatysn. Zasady ptatrici
za wykonane roboty zostaokreslone przez Zamawiggego w projekcie umowy za wykonane roboty.

S.0.10. ODNIESIENIA

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane.(DNr 89 z 25.08.1994r, p6z. 414).

[2] Rozporadzenie MGPIB z 19. 12. 1994r (Dz.U Nr 10)

[3] Rozporadzenie MGPIB z 21.02. 1995r (Dz.U Nr 25, p6z. 13fia 13 marca 1995r).

[4] Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geopheziyjkartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
pézniejszymi zmianami).

[5] Projekt budowlany sieci wodagjowe;j .

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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S.T.1 ZAPLECZE WYKONAWCY

Wykonawca jest zobowtany niezwiocznie po rozpogzu kontraktu urgdzi¢, utrzymywa w
dobrym stanie biuro (pomieszczenia) Wykonawcy, wraawarzysacym wyposaeniem i osprgtem.
Wykonawca winien zapewfiswoim pracownikom zaplecze socjalne z ngglrtymi instalacjami:
grzewcza, sanitagnoraz szatnii pomieszczeniami socjalnymi.

Wykonanie, urzdzenie i utrzymanie w dobrym stanie biura (pomieen@) Wykonawcy, wraz z
towarzysacym wyposaeniem i osprgtem. Obstuga zaplecza Wykonawcy obejmuje wszygtiaee i
instalacje niezédne do utrzymania biura Wykonawcy. Demantéaplecza Wykonawcy obejmuje
usuniecie wszelkich instalacji, drog tymczasowymbmieszcze biurowych, c¢zkiego sprztu.

S.T.2 PRACE PRZYGOTOWAWCZE

S.T.2.1 POMIARY GEODEZYINE
WSTEP
Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel\S3 wymagania dotyege wykonania
pomiaroéw geodezyjnych przy budowie gnizer wodochgowych.
S.T.2.1.1 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia pomiaréw
geodezyjnych.
S.T.2.1.1.1 Pomiary sytuacyjno-wysokosciowe.
W zakres tych robo6t wehoelz
wyznaczenie trasy sieci wodagowej , przyhczy wodocagowych jak stanowi Dokumentacja
Projektowa
wytyczenie lokalizacji obiektéw budowlanych,
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nanie¢ pikiety wysokgciowe,

nanie¢ rzedne pasa drogowego wraz z rowami,
S.T.2.1.1.2 Pomiary obiektowe
W zakres tych robot wchodzwyznaczenie punktow sytuacyjno-wysekmwych, osi obiektow,
ciggta stabilizacja punktéw, ich zabezpieczenie przeizczeniem i oznaczenie usiwiajace ich
tatwe znalezienie i ewentualne odtworzenie.

S.T.2.2 MATERIALY

Materiaty niezlgdne do prowadzenia pomiaréw sytuacyjno-wysckaowych zgodnych z ST:
-paliki o srednicy od 5 do 8 cm i dtugoi okoto 0,5 m,
-stupki betonowe z krzem.

S.T.2.3 SPRZET

S.T.2.3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ,Specyfikacja ogélna” pkt. 3.
S.T.2.3.2 Zastosowany sprzet do wykonania pomiarow
Wykonawca przyspujacy do wykonania pomiarow geodezyjnych powinien vagasie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spreatu:

- teodolitéw i tachimetréw,

- niwelatorow,

- dalmierzy,

- tyczek geodezyjnych,

- lat mierniczych,

stalowych tam mierniczych

S.T.2.4 TRANSPORT

S.T.2.4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ,Specyfikacja ogdélna” pkt. 4

S.T.2.4.2 Transport materialow i wyposazenia

Wyposaenie i materialy do pomiaréw geodezyjnych mbg¢ transportowane za pormgpdowolnych
srodkéw transportu.

S.T.2.5 WYKONANIE ROBOT

S.T.2.5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ,Specyfkagolna” pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujagcymi Instrukcjami GUGIK.
S.T.2.5.2 Wyznaczenie punktow gtéwnych

Tyczenie osi trasy sieci wodaggowej naley wykona w oparciu o dokumentagcprojektowg
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej
w dokumentacji projektowe;j.
S.T.2.5.3 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robot), zgodnie z dokumengagrojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzemuatro
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S.T.2.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

S.T.2.6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ,Specyfikacja ogélna” pkt.6.

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych
nalezy prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

S.T.2.7 ODBIOR ROBOT

S.T.2.7.1 Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ,Specyfikagélna” pkt.8.

S.T.2.7.2 Odbiodr prac pomiarowych

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow
i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokétu kentroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inwestorowi.

S.T.2.8PRZEPISY ZWIAZANE

S.T.2.8.1 Normy

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonpraa geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga iyegsGUGIK -1979
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paaiGdGiK -1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna GUGIK -1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe GUGIK -1979
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfablGiK -1983

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjneGBJ-1983

NOGO RGN

S.T.3 INNE PRACE PRZYGOTOWAWCZE

S.T.3.1 WSTEP

S.T.3.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotycee wykonania i odbioru
prac przygotowawczych takich jak: zdie warstwy ziemi urodzajne;j.

S.T.3.1.2 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych ze zdgie
warstwy ziemi urodzajne;j.

S.T.3.2 MATERIALY
Nie wysepuja.

S.T.3.3 SPRZET

S.T.3.3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w “Specyfikacja ogélna” pkt.3.
S.T.3.3.2 Sprzet do wykonanie prac przygotowawczych.
Do wykonania robot zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nienagaj st do
powtdrnego aycia naley stosowa:
—rowniarki,
—spycharki,
-lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania roboét ziemnych - w miejscachgzigd
prawidtowe wykonanie robét spitem zmechanizowanym nie jest siwe,
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—koparki i samochody samowytadowcze - w przypadikandportu na odlegié wymagajca
zastosowania takiego spta.

S.T.3.4 TRANSPORT

S.T.3.4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w “Specyfikacja ogolna” pkt. 4

S.T.3.4.2 Transport materiatow.

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozé@ntransportem
samochodowym. Wybdirodka transportu zatg od odlegtdci, warunkow lokalnych i przeznaczenia
humusu.

S.T.3.5 WYKONANIE ROBOT

S.T.3.5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w “Specyfikagjolna” pkt.5.

S.T.3.5.2 Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjgta z przeznaczeniem do Adejszego @ycia przy umacnianiu
skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i kiaewHumus nalgy zdejmow& mechanicznie z
zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W atkgwych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie
jest wystarczace dla prawidtowego wykonania robét, wadhie mae stanowé zagraenie dla
bezpieczastwa robdt (zmienna grub® warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowé reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie. Warsiw
humusu naley zdjg¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych.eBdhumus nalgy skiadowa w
regularnych pryzmach. Miejsca skltadowania humusumay by przez Wykonawgtak dobrane, aby
humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczenidakza najedzaniem przez pojazdy. Nie naje
zdejmowd& humusu w czasie intensywnych opadow i bémmnio po nich, aby unikg
zanieczyszczenia ghfub innym gruntem nieorganicznym.

S.T.3.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

S.T.3.6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w “Specyfikacja ogolna” pkt.6.

S.T.3.70DBIOR ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w “Specyfikacja ogolna” pkt.6.

S.T.4 ROBOTY ZIEMNE - WYKONANIE WYKOPOW W
GRUNTACH KATEGORII 1I.

S.T.4.1 WSTEP

S.T.4.1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS wymagania dotyce wykonania i odbioru
robét ziemnych wykonanych w gruntach II-1V kategori

S.T.4.1.2 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy uradzen wodochgowych obejmuj wykonanie wykopow w gruntach kat. 11.
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S.T.4.2 MATERIALY (GRUNTY)

Grunty uzyskane z wykopow powinnybw maksymalny sposéb wykorzystane do budowy nasypéw
Grunty powinny spetniaszczegotowe wymagania zawarte w niniejszej STrinm® PN-S-02205.

Grunty przydatne do budowy nasypow radxy¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy
stanowiy nadmiar ohjtosci robot ziemnych.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wybkwp nie ledac nadmiarem obkjosci robot
ziemnych, zostaly za zgedinwestora wywiezione przez Wykonaw@oza teren Budowy z
przeznaczeniem innym mnnbudowa nasypow lub wykonanie prac gpgh kontraktem, Wykonawca
jest zobowdzany do dostarczenia rownomveej obgtosci gruntow przydatnych zerdédet wiasnych,
zaakceptowanych przez Inwestora.

Zapewnienie terenow na odktad ngledo obowszkdéw Zamawiajcego, o ile nie ok&ono tego
inaczej w kontrakcie. Inwestor m® nakazé& pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktorych
czasowa nieprzydat&@wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.

S.T.4.3 SPRZET

S.T.4.3.1 Ogdlne wymagania
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w ,Specyfikacja ogolna” pkt.3.

S.T.4.3.2 Sprzet do robot ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykasg mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu do:

- odspajania i wydobywania gruntow ( koparki, tadddjarwyposaone w ospret do odspajania

skat np. "dziobaki",

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grugpwcharki, zgarniarki),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdgtskrzyniowe),

- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

- sprzt do odwadniania wykopow (pompy, igtofiltry)

S.T.4.4 TRANSPORT

S.T.4.4.1 Ogolne wymagania
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ,Specyfikacja ogolna” pkt.4.

S.T.4.4.1 Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirigg dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei transportu.
Wydajnas¢ srodkéw transportowych powinna béyponadto dostosowana do wydajoio sprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (nizdier

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wado zatwierdzone nie nmie by podstave roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gaszone odlegkxi nie zostaty
wczenie] zaakceptowane naspiie przez Inwestora.

S.T.4.5 WYKONANIE ROBOT

S.T.4.5.1 Ogolne zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia robét podano w ,Speajakagolna” pkt.5.

S.T.4.5.2 Zasady prowadzenia robot

Przed przysipieniem do prac naly powiadomé i uzgodné z wiacicielami sieci
infrastruktury istniejcej sposob i czas prowadzenia robot. Wykopy powinostd wykonane jako
rowy otwarte zabezpieczone. Metody prowadzeniatral@mnnych (¢czne lub mechaniczne) powinny
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zost& dostosowane do gdokasci wykopu, warunkéw geotechnicznych, usfale witadzami
koordynupcymi i posiadanego spgi mechanicznego. W miejscach kolizji i Zeli z istniepca
infrastruktug podziemm wszystkie roboty ziemne nale wykonywa& recznie. Wykopy
waskoprzestrzenne nale wykonywa recznie i powinny by umocnionescianky szczelna. Wykopy
szerokoprzestrzenne powinny ¢coywykonywane mechanicznie, o nachyleniu skarp 1:0,6le
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej. Szgbkvykopu jest uwarunkowarkednic kanatu
lub obiektu, zw¢ksza st ja 0 0,4 m z kadej ze stron jako rezemniezlzdng do prowadzenia prac, 0
ile projekt nie stanowi inaczej. Sposéb wykonankars wykopu powinien gwarantowaich
stateczné& w catlym okresie prowadzenia rob6t, a naprawa zko wynikajcych z
nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, iclidgecia lub innych odspstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe robot ziemnych. Wyréwnanie dna wykopu i wykonapadtaza z
dobrze zagszczonego piasku, nale wykona bezpdrednio przed przygpieniem do monta
przewodu lub budowy obiektu. Dla rurggdw przewiduje si wykonanie podsypki z gruntu
rodzimego 0,20m, oraz obsypki gruntem 0,3m, o itejdkt nie stanowi inaczej. W przypadku
stosowaniazwiru lub ttucznia na powierzchmwiru naley da¢ kazdorazowo warsty piasku. Przy
uktadaniu przewoddéw w gruntach zwartych lub nasypdwwzgkdnie nawodnionych na dnie
wykopu wykon& podsypk z warstwy piasku lub pospéiki. Dla wykopow obiektaeh naley w
przypadku istnigjcego gruntu nasypowego dastsic do gruntu nénego i grunt nasypowy zagic
piaskiem, nagpnie po wykonaniu tych robot nale wyréwna dno wykopu. Po zak@zeniu tych
robét naley wykona podkiad betonowy z betonu B-7,5 lub B-10 i zaimed® go materialem
przeciwwilgociowym. Dopiero na tak przygotowanymdmou mazna przysipic do posadawiania
fundamentow pod obiekty. Technologia wykonania wykomusi umaliwia¢ jego prawidtowe
odwodnienie w catym okresie trwania robét ziemny8posob odwodnienia okta dokumentacja
projektowa poszczegoélnych zada
Moze ono by realizowane poprzez:
1. Pompowanie pompami elektrycznymi — igtofiltryplcownowane.
Po catlkowitym zamontowaniu ruragu lub wykonaniu obiektu natg wykona zasypl wykopow.
Przestrzé wykopow w obebie przewodu rurowego nale wypeln gruntem piaszczystym
niezawieragcym kamieni.
W przypadku przewodow rurowych nayesprawdzé:
prostolinijng¢ utozenia przewodu,
- zgodnd¢ z projektowanym spadkiem,
- sprawdz¢ draznos¢ (Swiatto przewodu ) i wykon& proby hydrauliczne na eksfiltrgcii
infiltracje,
- wykon& zasypk gruntem piaszczystym lub z piasku do poziomu 30pamad wierzch rur.
Zasypka ta winna l#yzag:szczona warstwami, co najagj 20 cm rownoczmie z obu stron.
Jako zasypka nme by stosowany piasek i piasek pylasty. Zasypklery doktadnie zagscic¢
0golnie dosfpnymi metodami nie powodag uszkodzenia rur ( przy rurach dwuwarstwowych
jako zasypke, podsypkobsypke stosujeegrunt rodzimy przy wielkéci ziaren do 63 mm)
- wykon& zasypk gornej czsci wykopu warstwami (z réwnoczegmozbiorky odeskowania)
gruntem rodzimym.
Teren po przeprowadzonych robotach ziemnychzgadleprowadz do stanu pierwotnego.
Wykonawca w chwili wykonywania robo6t w dziatkachymatnych winien:
- powiadomé wiascicieli o wefciu w teren
- zapewnt dojazd do posesji na czas wykonywania robot
- za wszelkie szkody spowodowane wykonaniem robabpi Wykonawca
- przy wykonywaniu urgzdzer wodocggowych w zblkeniu z ogrodzeniami nalg je bezwzgldnie
zabezpiecz§, aby nie ulegty zniszczeniu
- Wykonawca po wykonaniu rob6t winien doprowadzilziatke do stanu pierwotnego, z
uwzgkdnieniem nasadaezniszczonych rdin i odtworzeniem elementow matej architektury
Wykonawca po wykonaniu robét zyzianych z przekraczaniem przeszkdd terenowych (rowigien
je po wykonaniu rob6t doprowadazilo stanu pierwotnego.
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S.T.4.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

S.T.4.6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ,Specyfikacja ogélna” pkt.6.

S.T.4.6.2 Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci z wymaganiami ok&onymi
w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Pidmvej. W czasie kontroli szczegglruwag
nalezy zwrocié na:

- zapewnienie stateczém $cian wykopu,

- odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot igftozakdczeniu,

- dokladna¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykeczenie),

- zagszczenie warstwami zasypywanych wykopow.

S.T.4.7 ODBIOR ROBOT

S.T.4.7.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ,Specyfikagélna” pkt.6.

S.T.4.7.2 Zasady odbioru robot

Badanie materiatéw i elementéw obudowy wykopow mnaleykona bezpdrednio na budowie przez
ogledziny zewrtrzne, poréwnujc rodzaj materiatdbw z cechami podanymi w opisientézznym.
Sprawdzenie metod wykonania wykopow - wykonujepsizez ogldziny zewrtrzne i porbwnanie z
rysunkami oraz tytkowanym spreztem.

S.T.4.7.3 Zakres odbioru robot
Minimalna czstas¢ i zakres testow i pomiarow:
Pomiary szerok&i dna wykopu
- Pomiary wykonywa tasma, co 200 metrow w linii prostej, w przypadkach sagalinych,
co50m
Pomiary zagibienia dna
- Pomiary wykonywa niwelatorem, co 200 metrow i w miejscachtpliwych.
Test zagszczenia gruntu — wg proby Proctora
- Stopier ID powinien by zdefiniowany dla kadej ustalonej warstwy.
- Stopier ID zdefiniowany wg normy BN-77/8931-12 powinienctggodny z okrédong kategors
przeznaczenia gruntu.
Szerokaé¢ dna wykopu
- Szerokdé¢ dna wykopu nie powinna zai¢ si¢ od projektowanej z tolerangci 5 cm
Zagkbienie dna
- Zagkbienie dna wykopu, okseane pomiarem kxnych wysokéciowych przy uyciu
niwelatora nie powinno tdic sic od projektowanych gznych z tolerangj—3cm do +1cm.

S.T.4.8 PRZEPISY ZWIAZANE

S.4.8.1Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgnun

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapokairbiernej

4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu
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S.T.5 PRZEJSCIA POD DROGAMI.

S.T.5.1 WSTEP

S.T.5.1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej S wymagania dotycgce wykonania i odbioru
przegé pod drogarm

S.T.5.1.2 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia przepod drogami.
Prace te obejmgj

* prace przygotowawcze,

* optaty za zajcie prawa przejazdu,

» odwodnienie,

* monta rur zabezpieczagych,

» prace uszczelniage,

» uszczelnianie kiicowek rur ochronnych,

* ufozenie rur,

» testy szczelni,

* przywrocenie stanu pierwotnego terenu,

* kontrola jakdci.

S.T.5.2 MATERIALY

S.T.5.2.1 Specyfikacja ogolna.
Ogodlne wymagania dotygee przej¢ pod przeszkodami podano w ,Specyfikacja ogolnd’Zok
Wykonawca jest zobowzany do:

* stosowania materialtdw zgodnych z dokumentéaghniczig i ST

» stosowanie innych materiatéw jest uzal®ne od decyzji Inwestora

S.T.5.2.2 Beton.
Hydrotechniczny beton klasy C12/15 i C16/20, zgodmprny PN-62/6738-07.

S.T.5.2.3 Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiagg/maganiom PN-B-14501 [7].

S.T.5.2.5 Kit asfaltowy

S.T.5.3 LEPIK ASFALTOWY ZGODNY Z PN-74/B26640
S.T.5.3.1 Sznur konopny smotowany

S.T.5.3.2 Rury ochronne
Stalowe rury ochronne @rednicach zgodnych z PT dobranych odpowiednio scednicy rury
przewodowe).

S.T.5.3.3 Przewody wodociggowe
Przewody wodoagowe wykonane zgodnie z dokumengamjojektowy i punktami ST8

S.T.5.3.4 Kruszywo
Zgodny z norm PN-B-11113.
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S.T.5.3.5 Przechowywanie materiatow.

Wykonawca jest zobowtany uktadéa materiaty wedtug poszczegolnych grup, wigkka gatunkow

w sposéb zapewniggy stateczn& oraz umaliwiajacy dostp do poszczegdlnych stoséw lub
pojedynczych elementéw. Powierzchnia sktadowaniaimoa by utwardzona i zabezpieczona przed
gromadzeniem siwod opadowych.

S.T.5.3.5.1 Rury wodociaggowe

Rury mana skladow& na otwartej przestrzeni, uktadej je w pozycji leace] jedno- Ilub
wielowarstwowo, albo w pozycji stgjej. W przypadku diugiego skladowania rury z twaevzy
sztucznych nalegy zabezpieczyprzed promieniami stonecznymi.

W przypadku sktadowania poziomego pierwvswarstwe rur naley utozy¢ na podkiadach
drewnianych. Podobnie na podktadach drewnianycezpalktada& wyroby w pozycji stajcej i jezel
powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wymagami

S.T.5.3.5.2Kruszywo.
Kruszywo naley skiadow& na utwardzonym i odwodnionym podtow sposéb zabezpieczey je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymiajaaiai i frakcjami kruszyw.

S.T.5.4 SPRZET

S.T.5.4.1 Ogdlne wymagania
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w Specyfikacja og6lna pkt.3.
S.T.5.4.2 Sprzet do robot ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania przé§ pod przeszkodami powinien wyk&zasie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:
- zurawi budowlanych samochodowych,
- koparek podsbiernych,
- maszyny do przewiertow poziomych,
- sprztu do zagszczania gruntu,
- samochdéd erarowy samowytadowczy

S.T.5.5 TRANSPORT

S.T.5.1 Ogodlne wymagania
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w Specyfikacja ogolna pkt.4

S.T.5.2 Transport
Materiaty, mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegzaje przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem.

S.T.5.6 WYKONANIE ROBOT

S.T.5.6.1 Ogolne zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia robét podano w ,Speagjikogolna” pkt.5.

S.T.5.6.2 Zasady prowadzenia robot

Przegcia przewodow pod przeszkodami o istotnym znaczefomunikacyjnym powinny by
wykonane doktadnie wedlug ustale pozwolex wydanych przez ich wiaicieli. Dlugas¢ rury
ostonowej zalgy od rodzaju przeszkody i powinnadwzgodniona z wkxicielem (zargdzapcym)
obiektu.
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S.T.5.6.2.1 Przejscia pod przeszkodami

Rury przewodowe pod przeszkodami mgle@rowadzé w rurach ochronnych érednicy 6 do 8 cm
wickszej nk srednica rury przewodowej. Naidg unikat w rurach ochronnych atzy rur, a gdy jest to
niemazliwe nalery odcinek rury przeznaczony do aémie w rurze ochronnej podtigrobie
cisnieniowej na powierzchni terenu. Pr&@a pod przeszkodami nalerealizow& poprzez przecisk
lub przecaganie rury ochronnej pod przesziod

Wprowadzenie rury z PE lub z PVC-U do rury ostonpmadezy dokonyw#& na klockach podporowo-
slizgowych z drewna twardego, a désednic powyej 280 mm zaleca sistosowd konstrukcje
podporowaslizgowe ze stali lub tworzyw sztucznych. Rozstaszéroké¢ podpor nalgy przyjmowa
doktadnie dla dandgrednicy wg danych producenta rur.

Na kacach rur ostonowych powinny bywykonane studzienki lub komory rewizyjne o ile
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej . Rrzes pomkdzy rul przewodow a ostonow u
wylotéw nalezry uszczelni manszet z elastomeru, betonu lub silikonu.

S.T.5.6.3 Roboty ziemne
Roboty ziemne naly przeprowad# recznie lub mechanicznie zgodnie z dokumentacpjektowy i
punktem ST.4.

S.T.5.6.4 Odtworzenie nawierzchni
Na obszarze gdzie trasa wodgmgi zlokalizowana jest w drogach publicznych agledbudowa
istniejgce drogi przy zastosowaniu nawierzchni i podbudaeyntycznej jak istnigga.

S.T.5.7 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

S.T.5.7.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ,Specyfikacja ogélna” pkt.5.

S.T.5.7.2 Kontrola, pomiary i badania
S.T.5.7.2.1 Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania materiatéw do betonu i
zapraw.

S.T.5.7.2.2 Kontrola, pomiary i badania w czasie roboét
Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzinyobdét w
zakresie i z ogstotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Inwestora.
W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa
- sprawdzenie rgdnych zataonych taw celowniczych w nawianiu do podanych statych
punktéw wysokéciowych z doktadnéria do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalanienywod
- badanie i pomiary szerokd, grubdgci i zag:szczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa
mineralnego lub betonu,
- badanie odchylenia osi wodagu ,
- sprawdzenie zgodioi z dokumentagj projektows zatazenia przewodow,
- sprawdzenie prawidtowaei utozenia przewodow,
- sprawdzenie prawidtowai uszczelniania przewodow,
- badanie wskanikOdw zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
- sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

S.T.5.7.2.3 Dopuszczalne tolerancje i wymagania
- odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykapa powinno
Wynoskt wiecej niz £ 5 cm,
- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,
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- odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,

- odchylenie szerokoi warstwy podtaa nie powinno przekracéa 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemitegtcici osi utazonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na fawach celowniczych nie powiprzekraczat+ 5 mm,

- odchylenie spadku uonego kolektora od przewidzianego w projekcie niewipno
przekraczéa -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadk10% projektowanego
spadku (przy zwkszonym spadku),

- stopier zag:szczenia zasypki wykopdw okteny w trzech miejscach na diugm 100 m nie
powinien wynost mniej niz 0,98.

S.T.5.8 ODBIOR ROBOT

S.T.5.8.1 Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ,Specyfikag@na” pkt.5.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyrojektows i ST, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty kiypozytywne.

S.T.5.8.2 Odbiodr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- roboty montaowe wykonania ruroggu,
- wykonane komory,
- wykonana izolacja,
- zasypany zagszczony wykop.
Odbiér robét zanikapych powinien by dokonany w czasie unlbwiajagcym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego gmstrobot.
Dlugos¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie poaiby mniejsza od 50 m.

S.T.5.9 PRZEPISY ZWIAZANE
S.T.5.9.1Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzatrogowych
Zwir i mieszanka

3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane @wiarzchni drogowych

4. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - kanaljpee

5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie

6. PN-64/H-74204 Rurogg Rury stalowe przewodowe

7. PN-EN 1452-2:20000 System przewodowy zommyw sztucznych. Systemy przewodow

niezmikczonego poli(chlorkuwinylu) (PV@) do przesylania wody
Rury.

8. PN-EN 1456-1:2003 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznychciémieniowe
kanalizacji deszczowej i sanitarnej ukladanej poemm i nat
ziemia.Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PV03). Czs¢ 1:
Wymagania dotycce elementdw ruroggju i systemu.

9. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosoywaa gogco
10.PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogélne wymaganiadidvaa
11.PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (wtazy typlkiego)
12.PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (widygu cizkiego)
13.PN-H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych
14.BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
15.BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny

16.BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonwgkbetonowe ielbetowe.
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S.T.6 ROZBIORKA, ODTWORZENIE ELEMENTOW DROG

S.T.6.1. WSTEP

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwizanych z rozbiork elementow drog oraz odtworzeniem drog (zgodnieapami syt- wys).

Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z rozbiork
warstw nawierzchni i podbudowy i dr6g moidavych.

S.T.6.2. MATERIALY

Specyfikacja ogolna dotyczace materiatow
Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni twahnd nieulepszonych powinien spelfia
wymagania PN-B-11113 dla gat. 1 lub 2.

Woda uyta przy wyk. zagszczenia i zamulania nawierzchni ieoby studzienna lub z
wodochgbw, bez specjalnych wymaga

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctimczniowej wg PN-S-96023s

kruszywo tamane zwykie - ttucée kliniec, wg PN-B-11112,

mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112,

kruszywo do zamulenia goérnej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112 lub piasek wg PN-B-
11113,

woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

Klasa i gatunek kruszywa, w zateséci od kategorii ruchu, powinna byzgodna z
wymaganiami normy PN-S-96023. Dla drég afaonych ruchem lekkim i bardzo lekkim - kruszywo
klasy Il lub IIl, gatunek 2.

Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 31,32 i

Tablica 31. Wymagania dla tlucznia itdia klasy 1l i Il wediug PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il | klasa Il

1 Scieralng¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B-06714-

42:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, niecg]
ne:

w thuczniu 35 50

w klincu 40 50

po 1/5 pelnej liczby obrotow, % ubytku masy w stdau dd

ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, niecegj niz: 30 35
2 Nashkliwosc, wg PN-B-06714-18, % (m/m), nie weej niz:

dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych 2,0 3,0

dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 |Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714;2% ubytkl
masy, nie wjcej niz:
dla kruszyw ze skat magmowych i przecotmaych 4,0 10,0
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dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10
4 |Odpornd¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowane] met
bezpdredniej, wg PN-B-06714-19 i PN-B-11112, niecogj niz:
w klincu,
w ttuczniu 30 nie
nie bada|bada sj
Si¢
Tablica 32. Wymagania dla tlucznia itdia gatunku 2, wedtug PN-B-11112
Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 |Uziarnienie wg PN-B-06714-15:
zawart@¢ ziarn mniejszych @i0,075 mm, odsiany
na mokro, % (m/m), nie wcej niz:
- w tluczniu 3
- w klincu 4
zawartd¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Kicu
% (m/m), nie mniej ri: 75
zawart@¢ podziarna w ttuczniu lub Kicu, % (m/m
nie wigcej niz: 15
zawart@¢ nadziarna w ttuczniu lub Kicu, % (m/m
nie wiecej niz: 15
2 [Zawartg¢ zanieczyszcze obcych w tluczniu Iu 0.2
klincu, wg PN-B-06714-12, % (m/m), nieggej niz: '
3 |[Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-067 146
% (m/m), nie wgcej niz:
- w tluczniu 40
- w klincu nie bada si
4 |Zawartas¢ zanieczyszcze organicznych w ttuczn
lub klincu wg PN-B-067146, barwa cieczy n
ciemniejsza i wzorcowa

Tablica 33. Wymagania dla miatu i mieszanki drolgr@nulowanej wg PN-B-11112

Wymagania dla

Lp. Wiasciwosci : mieszanki
miatu drobnej
granulowar
e
1 |Zawart@¢ zanieczyszcze obcych, wg PN-B- 0.5 0.1
06714-12, % (m/m), nie weej niz: ’ ’
2 |Wsk&nik piaskowy, wg BN-64/8930D1, nig
mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40
3 |[Zawartd¢ zaniecyszczé organicznych, w
PN-B-0671426. Barwa cieczy nie ciemniejs Wzorcowa, wzorcowa
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niz:

4 |Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-067145, 9
N 20 15
(m/m), nie wecej niz:
5 [Zawartg¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, \ nie 15
PN-B-06714-15, % (m/m), nie mniejai bada s}

Kruszywo
Do wykonania nawierzchni i chodnikow nayestosowd kruszywa wg PN-B-11112 [3],. PN-B-
11113 [4],. Kruszywo powinno lByjednorodne, bez zanieczyszezdcych i domieszek gliny.

Prefabrykaty betonowe

W rejonie przej¢ pod chodnikiem nafy stosowa ptytki betonowe 35x35x5 cm, lub kostbrukowg
w zaleznosci od stanu pierwotnego.

Prefabrykowane ptyty betonowe o wymiarach 35x35xbocipowiadajce BN-80/6775[12].
Prefabrykowane ptyty betonowe o wymiarach 50x50x7ocipowiadajce BN-80/6775[12].

Zrédta materiatow

Wszystkie materialy iyte do budowy powinny pochodzitylko ze zrodet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inwestordrédita materialtow powinny &y wybrane przez Wykonawcz
wyprzedzeniem, przed rozpeczem robdét. Wykonawca powinien dostar€zwyniki bada
laboratoryjnych i reprezentatywne prébki materiatbw

S.T.6.3. SPRZET

Specyfikacja ogolna dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w "Specyfikacja ogdlna" pkt.3.

Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementow drég, ogrodiei przepustow mize by
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przez Inwestora:
spycharki,

tadowarki,

zurawie samochodowe,

samochody erzarowe,

zrywarki,

mioty pneumatyczne,

pity mechaniczne,

koparki.

Sprzet do wykonania warstwy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
Wykonawca przygpujacy do wykonania robot powinien wykazasie mozliwosciag korzystania
Z nas¢pujacego spretu:

uktadarek lub rowniarek do ré@elania ttucznia,

walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowyrma najmniej 30 kN/m, ew. walcéw
wibracyjnych

0 nacisku jednostkowym watu wibagego co najmniej 18 kN/m lub plytowych zagczarek
wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniejkhgm?,

przewanych zbiornikdw do wody (beczkowozdéw) zaopatrzonychurzzdzenia do rozpryskiwania
wody oraz pomp do napetniania beczkowozow avod

mate walce wibracyjne - jako sgtzpomocniczy, zwlaszcza w miejscach trudno gmsgch.
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S.T.6.4. TRANSPORT

Specyfikacja ogolna dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w "Specyfikacja ogolna" pkt.4.

Transport materiatéw
Transport powinien odbywsasic w sposob przeciwdziakgy jego zanieczyszczeniu i uszkodzeniu.

Transport materiatéw z rozbiorki
Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

S.T.6.5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w "Specyf&kagolna” pkt.5.

Wykonanie robét rozbidrkowych

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtajie wtasndcia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okéone w ST lub wskazane przez Inwestora. Elememhgateriaty, ktére
zgodnie z ST staj sie whkasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu budowy. Doty
(wykopy) powstate po rozbiorce elementéw drog, doppe sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagy projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny &y tymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nbnalery zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujee¢ sivykonania wykopow drogowych nale wypeini,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ,robotach ziemnych”

Przygotowanie podtoza
Podtze powinno by wyprofilowane i zagszczone, réwne i czyste. zéd podiaze wykazuje
jakiekolwiek wady to powinny kiyone usunite wedtug zasad zaakceptowanych przez Inwestora

Rozkiadanie kruszywa

Warstwa kruszywa powinna &yyprofilowana tak, aby jej ostateczna grébpo zagszczeniu byta
rowna grubéci ( odpowiedniej do danej klasy drogi), z zapewieen wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych.

Zageszczanie
Po kaicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przystpi¢ do jej zagszczania przez
watowanie. Zagszczenie warstw podsypkowych powinno uzyskakanik 0,98 % zmodyfikowanej
préby Proctora.

Utozenie nawierzchni
Po zakaczeniu uktadania podbudowy najeutozy¢ nawierzchng rOwnowang ze zniszczom w
sposo6b zgodny z odpowiednimi normami .

S.T.6.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w "Specyfkagolna” pkt.5.

S.T.6.7. Kontrola jakosci robét rozbidrkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robot rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementowvymzeanych do powtérnego wykorzystania.
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S.T.6.8. Badania przed przystgpieniem do robét
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdénabadanie kruszyw na
reprezentatywnych probkach.

S.T.6.9. Ogodlne zasady odbioru robot

Roboty podlegaj odbiorowi robét na zasadach oloych w "Specyfikacja ogolna” pkt.6.

Odbior robot

Roboty uznaje si za odebrane, ¢8 =zostaly wykonane zgodnie 2z dokumengacj
projektowg i ST.

S.T.6.10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-01100:1987  Kruszywa mineralne. Kruszywa skaiwaziat, nazwy, okéenia.
PN-B-01101:1978  Kruszywa sztuczne. Podziat, nankggslenia.

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamam@awierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naltoe do nawierzchni
drogowychagek”

BN-80/6775 Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni drog , ulic,

parkingéw i torimk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.

BN-80/6775 Prefabrykaty budowlane z betonuntelety nawierzchni drog,
parkingovworewisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza.

BN-74/8935-04 .Przepusty drogowe i kolejowe. Eletoeprefabrykowane”.

PN-90/B-14501 ~Zaprawy budowlane zwykte

PN-88/B-06250 Beton zwykty".

PN-65/C96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.

BN-80/6775-03.02 ,Elementy nawierzchni drog, ulpgrkingdw i torowisk tramwajowych. Piyty
chodnikowe”.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych
i podioza przez obarzenie piyh.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar royanmawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wika zagszczenia gruntu

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowa z krustgtilizowanych

mechanicznie

S.T.7 WODOCIAG.

S.T.7.1 WSTEP

S.T.7.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru
podziemnych linii wodogigowych wraz z robotami towarzygz/mi.

S.T.7.1.2 Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyattadokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.&.1.

S.T.7.1.3 Zakres robot objetych ST
Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy budowylziemnych linii wodocigowych. Okrélenia

podstawowe
Wodociag- zespot wspotpracggych ze sobp obiektow i uradzer inzynierskich, przeznaczony do
zaopatrywania ludrigi i przemystu w wog,
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Rura ochronna - rura osrednicy wikszej od przewodu wodagjowego stdgca do przenoszenia
obcihzen zewretrznych i do odprowadzenia na bezpieczandlegid¢ poza przeszkaed terenovy
(korpus drogowy) ewentualnych przeciekéw wody.

Pozostate okrélenia podstawowess zgodne z obowgzujaca polsky normg PN-87/B-1060 [1], PN-
82/M-01600 [33] i definicjami podanymi w “ Specyéikja ogdlna”.

Ogdlne wymagania dotygee robot

Ogdlne wymagania dotygee robo6t podano w W PKT.5 ,Specyfikacja ogdlna”.

S.T.7.2 MATERIALY

S.T.7.2.1 Ogolne wymagania
Ogolne wymagania dotygee materiatow podano w W PKT.2“ Specyfikacja ogdln

Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewidyjosiadanie

zaswiadczenia o jakgi lub atestu, powinny l#yzaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materiaty powinny @ywyposaone w takie dokumenty ng/czenie Zamawiagego projektu

S.T.7.2.2 Rury przewodowe

Do wykonania budowy sieci wodagowej i przyhczy stosuje sinastpujace materiaty:

— rury cisnieniowe PE PEHD(PN-10 SDR17) seednicy 90, 110 i 12%¢zone metogl zgrzewania
doczotowego.

— Rury PE (PN 10 SDR 17)wednicy 40 mm zgrzewane doczotowo

S.T.7.2.3. Rury ochronne
Rury ochronne stalowedednicy 219/8 mm i 273/9 wg PN-79/H-74244.

Powierzchnigcianek powinny b§ od wewntrz i zewrytrz odpowiednio zaizolowane.

S.T.7.2.3.1 Uszczelnienia rur ochronnych
Do uszczelnienia kawéwek rur ochronnych nalg stosowa:

— sznur konopny kicony, czesankowy, surowy,
- beton C8/10

S.T.7.2.4 Uzbrojenie
Na urzdzeniu wodogigowym naley zastosowanastpujace uzbrojenie:

- Zasuwy osr. w/g PT- zeliwne kotnierzowe klinowe mkkouszczelniajce z gtadkim i wolnym
przelotem typu E Hawle z obudgueleskopow i skrzynlg zeliwng zgodne z nornPN-92/M-
74001,

- Hydranty przeciwpgarowe nadziemne érednicy 80 mm typ Jafar zeliwa sferoidalnego
epoksydowego zgodny z nognPN-89/M-74091 na énienie 1,0 MPa, z obudaw skrzynk
uliczng,

- na przyhczu w miejscu dogpnym zastosowa zasuw odcinagca minimum
® 40 z obudowy i skrzynky uliczng.

Zabudowa w/w armatury zgodnie z rys. PT.
Powyzsza armatura musi spetdiparametry gnieniowe PN 10.

S.T.7.2.5 Bloki oporowe
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Stabilizacja utaonego w wykopie przewodu wodggobwego jest zapewniona poprzez bloki oporowe,
ktore shig do przenoszenia na grunt sit osiowych. Bloki opggamontowane na odgaieniach i
zatamaniach, magby¢ prefabrykowane lub wykonywana na miejscu budovegtonu lanego, zgodne
z normy BN-81/9192-05

S.T.7.2.6 Skladowanie materiatow

Rury naley przechowywa w potazeniu poziomym na ptaskim, rownym podip w sposob
gwarantugcy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opaddmosferycznymi oraz spetnienie
warunkow BHP.

Ponadto:

a) rury z PE HD naley sktadow& w taki sposob, aby stykatyesone z podigem na calej swej
diugcsci. Mozna je skladowana gsto utazonych podkiadach. Wysokeé sterty rur nie powinna
przekracza 1,5 m. Skladowane rury nie powinny doyaraone na bezpwmednie dziatanie
promieniowania stonecznego. Temperatura w miejszeghowywania nie powinna przekraéza
30°C,

b) zasuwy zeliwne oraz ksztaitki powinny I8y sktadowane i przechowywane w magazynie
zamkngetym oraz suchym.

S.T.7.3 SPRZET

S.T.7.3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w W PKT 3. Specyfikacja ogdélna” .

S.T.7.3.2 Sprzet do wykonania robot

W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca zapewni ngmtjgcy sprzt do wykonania robét ziemnych i

instalacyjnych

S.0.1 kopark podsibierms 0,25 nf do 0,40 m,

S.0.2 sprzt do zagszczania gruntu, a mianowicie: zagczark wibracyjm, ubijak spalinowy,
walec wibracyjny,

S.T.7.4 TRANSPORT

S.T.7.4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w W PKT.4" Specyfikacja ogbln

S.T.7.4.2 Transport rur przewodowych i ochronnych
Rury mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu wytznie w potaeniu poziomym.

Rury powinny by tadowane obok siebie na catej powierzchni i zalsezione przed przesuwaniem
si¢ przez podklinowanie lub inny sposéb.

Rury w czasie transportu nie powinny styksie z ostrymi przedmiotami, magymi spowodowéa
uszkodzenia mechaniczne.
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Podczas prac przetadunkowych rur nie malezuca, a szczegoln ostraznos¢ nalezy zachowa przy
przetadunku rur z tworzyw sztucznych w temperatinlizko °C i nizsze;j.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa moze przewysza sciansrodka transportu o
wigcej niz 1/3 srednicy zewntrznej wyrobu. Pierwsg warstwe rur kielichowych i kotnierzowych
naleey uktada na podkfadach drewnianych, podobnie poszczegllaestwy naley przedziela
elementami drewnianymi o grudim wickszej ni wystapce czsci rur.

S.T.7.5 WYKONANIE ROBOT

S.T.7.5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w W PKT.5c$fleacja ogodlna” .

S.T.7.5.2 Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczeriravale oznaczy je w terenie.

W celu zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem avpdmpowan z wykopow lub z opaddéw
atmosferycznych powinny Byzachowane przez Wykonagvco najmniej nagpujace warunki:
a) gorne krawdzie bali przygciennych powinny wystawaco najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajcy teren;
b) powierzchnia terenu powinna dyvyprofilowana ze spadkiem urdaviajgcym tatwy odptyw
wody poza teren przyleggjy do wykopu;
c) w razie koniecznei wykonany zostanie g odprowadzagcy woct na bezpiecznodlegiaé.

S.T.7.5.3 Roboty ziemne
Roboty ziemne powinny zostavykonanie zgodnie z pkt.4.

S.T.7.5.4 Przygotowanie podtoza
Rodzaj podtaa jest zaleny od rodzaju gruntu w wykopie.

W gruntach suchych piaszczystyeélwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych otymaltaci
powyzej 0,05MPa podizem jest grunt naturalny przy nienaruszonym dnie apyk spetniajcy
wymagania normy PN-85/B-10726 .

W gruntach spoistych nafg wykona& podtaze wzmocnione z warstw pospotki latviru z domieszk
piasku grubéci od 15 do 20 cm, zgodnie z PN-53/B-06584.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtppoditae naley wykona z warstwyzwiru
lub ttucznia z piaskiem grubo od 15 do 20 cmgkznie z utagonymi giczkami odwadniacymi.

S.T.7.5.5 Roboty montazowe

S.T.7.5.5.1 Warunki ogdine

Najmniejsze spadki przewodow powinny zapewmiozliwos¢é spuszczenia wody z rurggow nie
mniej jednak ni 0,1%.

Glebokas¢ utozenia przewodow przy nie stosowaniu izolacji cieplnérodkéw zabezpieczajych
podtaze i przewdd przed przemarzaniem powinng tgka, aby jego przykrycie (hn) mierzone od
wierzchu przewodu do powierzchni projektowanegertarbyto weksze nk gigbokasé przemarzania
gruntow hz, wg PN-81/B-03020 o 0,4 m dla rur$mdnicy pontej 1000mm. W przypadku
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mniejszych odlegkxi przewdd naley ocieplic np. warstw zuzla, oddzielonego od powierzchni rury
folig.

Odlegtas¢ osi przewodu w planie od wdzer podziemnych i naziemnych oraz édany budowli
powinna by zgodna z dokumentagj

S.T.7.5.5.2 Wytyczne wykonania przewodow

Przewdd (rura ochronna) powiniencbiak utazony na podteu naturalnym, aby opierat¢gsna nim
wzdtwz calej dtugdéci co najmniej na 1/4 swego obwodu, symetryczniesaojej osi. Na podtau
wzmocnionym przewod powinien byiozony zgodnie z dokumentagprojektow.
Poszczeg6lne odcinki rur powinny dynieruchomione przez obsypanie piaskiem lub grante
rodzimym o drobnym uziarnieniu, fr@dku dtugdci rury i mocno podbite tak, aby rura nie zmienita
potozenia do czasu wykonania uszczelnienigzy.
Polczenie rur naley wykonywa w sposdb naspujacy:
S.0.3 polgczenia na uszczealkzgodnie z DTR producenta,
Do wykonywania zmian kierunkow przewodu nglestosowa tuki, kolana i trojniki w przypadkach,
gdy kat nachylenia w stopniach przekracza ppsjace wielkaci:

a) dla przewodow z tworzyw sztucznych, gdat lodchylenia przekracza wielkd dopuszczalnej

strzatki ugecia przewodu podarw warunkach technicznych wytwarni,

Wykonawca jest zobowzany do uktadania rur z tworzyw sztucznych w terapere od +5 do
+30°C.
Zabezpieczenie przewodu przed przemieszczanienwsplanie i pionie na skutek parcia wody
powinno by zgodne z dokumentagj przy czym bloki oporowe lub inne umocnienia ngle
umieszczé& przy kacoéwkach, odgakieniach, pod zasuwami, hydrantami, az&akia zmianach
kierunku:
S.0.4  dla przewodow z tworzyw sztucznych przy zastosowésktattek,
Przewody z tworzyw sztucznych najemontowa przy temperaturze od 0 do%0 Sposéb monta
powinien zapewnia utrzymanie kierunku i spadkéw przewodu wymaganpchez dokumentag]
projektowg. Opuszczenie i ukladanie przewodu na dnie wykomzemse odbywa& dopiero po
przygotowaniu podiia. Przed opuszczeniem rur do wykopu malgprawdzt ich stan techniczny. W
miare mazliwosci nalezy montowa przewdd na powierzchni terenu.
Przy stosowaniu technologii mouta przewodu na powierzchni terenu rngleddzielnie wykonéa
monta weztdw zawieragcych cezka armatue i ksztattkizeliwne, ktére nagpnie hczy skt z ciggiem
zamontowanych rur jiw wykopie. Przy opuszczaniu przewodu na dno wykoplery zwroci
uwag na to, aby pakczenia nie doprowadzalo napezen.
Podtaze profiluje s¢ w miar ukladania przewodu. Nalg zwréck uwag, zeby bosy koniec rury
wszedt do oznaczonego na rurze miejscaczd powinny pozostaodstongte z 15 cm wolg
przestrzery po obu stronach pgdzenia do czasu przeprowadzenia prokgieniowej na szczelro.
Przewody powinny byutozone ze spadkiem minimum 3,%

S.T.7.5.5.3 Wytyczne wykonania rur ochronnych.

Przegcia przewodu pod drogami i pod ciekiem naturalnywipny by wykonane w rurze ochronnej.
Rure ochronm nalezy zakaiczy¢ piercieniami uszczelniagymi i zaopatrzy w rurke sygnalizacyjn
srednicy 25 mm wprowadza@rdo poziomu terenu, a jej zakezenie umigci¢ w skrzynce do zasuw.
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Piekcienie uszczelnigte maj za zadanie zabezpieczenie wolnej przestrzendzyi przewodem a
rurg ochronm przed dostaniem gido jej wretrza wody lub innych zanieczyszézeraz przed
wydostaniem si ha zewgtrz w niekontrolowany spos6b wody pochecdgj z ewentualnej awarii
przewodu.

S.T.7.5.5.4 Zasypanie wykopow i ich zageszczenie.

Uzyty materiat i sposéb zasypania nie powinny spowatouszkodzenia utmnego przewodu i
obiektow na przewodzie oraz izolacji wodoochronpejeciwwilgociowej i cieplnej.

Gruba¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznePMg53/B-06584 powinna wyngsi
S.0.5 dla przewodow z innych rur - 0,3 m.

Materiatem zasypu w obbie strefy niebezpiecznej powinien dygrunt nieskalisty, bez grud i
kamieni, mineralny, sypki, drobnosiednioziarnisty wg PN-74/B-02480.

Materiat zasypu w olbie strefy niebezpiecznej powiniendgagszczony ubijakiemecznym po obu
stronach przewodu, zgodnie z PN-68/B-06050.

Pozostate warstwy gruntu dopuszczazsigsszcz& mechanicznie, o ile nie spowoduje to uszkodzenia
przewodu. Wskanik zag:szczenia gruntu powinien &yie mniejszy ni 0,97.

W przypadku prowadzenia robét ziemnych w istiej drodze o nawierzchni ulepszonej i trugno
osiggnieccia wskanika zagszczenia gruntu co najmniej 1, natezaspi¢ gorrg warstwe zasypu
wzmocniony podbudow drogi.

S.T.7.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

S.T.7.6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w W PKT.6" Specyfikacja ogélna”

S.T.7.6.2 Kontrola, pomiary i badania

S.T.7.6.2.1 Badania przed przystgpieniem do robét
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérizadania mage na celu:

S.0.6  zakwalifikowania gruntow do odpowiedniej kategorii,

S.0.7  okrelenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

S.0.8  okreslenie stanu terenu,

S.0.9 ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przedizatavod;,

S.0. 10 ustalenie metod wykonywania wykopow,

S.0. 11 ustalenie metod prowadzenia robot i ich kontrotizasie trwania budowy.

S.T.7.6.2.2 Kontrola, pomiary i badania w czasie robét
Wykonawca jest zobowtany do statej i systematycznej kontroli prowadzdnyob6t w zakresie i z

czestotliwoscig zaakceptowanprzez Zamawiagcego Projektu w oparciu o nognBN-83/8836-02],

PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728

W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa

S.0. 12 -sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

S.0. 13 -zbadanie materiatow i elementow obudowy pateéi ich zgodnséri z cechami podanymi
w dokumentacji technicznej i warunkami technicznygodanymi przez wytwoeg

S.0. 14 -badanie zachowania warunkdéw bezpiésie@a pracy,
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S.0.15 badanie zabezpieczenia wykopow przed zalanienywod

S.0.16 badanie prawidiow&zi podtaza naturalnego, w tym gtdwnie jego nienarusz&dno
wilgotnosci | zgodndci z okreglonym w dokumentacji,

S.0.17 badanie i pomiary szerokd, grubgci i zag:szczenia wykonanego podewzmocnionego
z kruszywa lub betonu,

S.0. 18 badanie ewentualnego drena

S.0.19 Dbadanie w zakresie zgodiwd z dokumentagj technicz i warunkami okréonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkaeghhicznymi wytworni materiatow,
ewentualnie innymi umownymi warunkami,

S.0.20 badanie gibokasci utozenia przewodu, jego odlegim od budowli gsiadupcych i ich
zabezpieczenia,

S.0. 21 badanie uteenia przewodu na podto,

S.0. 22 badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

S.0. 23 badanie zastosowanychyaty i ich uszczelnienie,

S.0. 24 badanie zmiany kierunkdéw przewodu i ich zabezpieiezprzed przemieszczaniem,

S.0. 25 Dbadanie zabezpieczenia przewodu przy peagjpod drogami (rury ochronne,

S.0. 26 badanie zabezpieczenia przed kagozjradami bhdzacymi,

S.0. 27 badanie szczelsoi catego przewodu,

S.0. 28 badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

S.0.29 badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu paprbadanie wskaikéw
zag:szczenia poszczegoélnych jego warstw.

S.T.7.6.2.3 Dopuszczalne tolerancje i wymagania:
S.0. 30 odchylenie odlegkri krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopie

powinno wynost wiecej niz + 5 cm,

S.0. 31 odchylenie wymiarow w planie nie powinnodwyieksze nk 0,1 m,

S.0. 32 odchylenie grubri warstwy zabezpieczajej naturalne podi® nie powinno przekroczy
+3 cm,

S.0. 33 dopuszczalne odchylenia w planie kegwi wykonanego podi@ wzmocnionego od
ustalonego na tawach celowniczych kierunku osi worki nie powinny przekracza dla
przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm,

S.0. 34 robznice rzdnych wykonanego podia nie powinny przekrocZyw zadnym jego punkcie:
dla przewodow z tworzyw sztucznych =5 cm,

S.0. 35 dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonagawach celowniczych nie powinny
przekroczy: dla przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm,

S.0. 36 dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powimnyzadnym jego punkcie
przekroczy: dla przewodow z tworzyw sztucznych + 5 cm i niegnspowodowé na odcinku
przewodu przeciwnego spadku ani zmniejszenia jegreda,

S.0. 37 stopier zag:szczenia zasypki wykopow okiteny w trzech miejscach na diugn 100 m
nie powinien wynosi mniej niz 0,97.
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S.T.7.7 ODBIOR ROBOT

S.T.7.7.1 Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w W PKT.8 “ $fikacja ogolna”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami layniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 8.6.2.3 daty wyniki pozytywne.

S.T.7.7.2 Odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikapych i ulegajcych zakryciu podlegajwszystkie technologiczne czynitd

zwigzane z przebudaylinii wodociggowych, a mianowicie:

S.0. 38 roboty przygotowawcze,

S.0. 39 roboty ziemne z obudayécian wykopow,

S.0.40 przygotowanie podim,

S.0.41 roboty montaowe wykonania ruroggow,

S.0.42 wykonanie rur ochronnych,

S.0.43 wykonanie izolacji,

S.0. 44 préby szczelngri przewodow, zasypanie i zgggczenie wykopu.

Odbior robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajagcym wykonanie korekt i
poprawek bez hamowania ogéinego ppstrobot.

Dlugos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powify mniejsza od 50 m i powinna
wynosk: okoto 300 m dla przewodow z tworzywa sztucznegdoBz wzgidu na sposob prowadzenia
wykopow. Dopuszcza sizwickszenie lub zmniejszenie diugd przeznaczonego do odbioru odcinka
przewodu z tym,ze powinna by ona uzaléniona od warunkéw lokalnych oraz umiejscowienia
uzbrojenia lub uzasadniona weggami techniczno-ekonomicznymi.

Inzynier dokonuje odbioru robo6t zanikaych zgodnie z zasadami okieymi w W PKT8"
Specyfikacja ogoélna”

S.T.7.7.3 Odbior wstepny

Odbiorowi wstpnemu wg PN-81/B-10725 [11] i PN-91/B-10728 [13{[ema:

— sprawdzenie kompletdoi dokumentacji do odbioru technicznegon&owego (polegare na
sprawdzeniu protokotow bafigrzeprowadzonych przy odbiorach technicznyafiaawych),

— badanie szczelsoi catego przewodu (przeprowadzone przy catkowitienczonym i zasypanym
przewodzie, otwartych zasuwach - zgodnie z puni@etl.3 normy PN-81/B-10725 [11]),

— badanie jakéci wody (przeprowadzone stosownie do odpowiednionmn obowgzujacych w
zakresie badafizykochemicznych i bakteriologicznych wody).

Wyniki przeprowadzonych baflapodczas odbioru powinny byujete w formie protokotu,

szczegOlowo omowione, wpisane do dziennika budovppdpisane przez nadzor techniczny oraz

cztonkéw komisji przeprowadzgjej badania.

Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbioru ¢psiego nalgy uzn& za dokladne, jeeli

wszystkie wymagania (badanie dokumentaciji i sza#elrcatego przewodu) zostaty spetnione.

Jezeli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym vwegpinym nie zostato spetnione, najeocené

jego wplyw na stopie sprawndci dziatania przewodu i w zalrosci od tego okréi¢ konieczne

dalsze pospowanie.

45



PN-79/H-74244
PN-87/B-01060

PN-74/B-02480
PN-81/B-03020

PN-68/B-06050

PN-81/B-10725
PN-74/C-89200

S.T.7.8 PRZEPISY ZWIAZANE
S.T.7.8.1 Normy

Rury stalowe ze szwem przewodowe

Siewodocihgowa zewgtrzna. Obiekty o elementy wypasmia.
Terminologia

Grunty budowlane. Podziat, nazwnisgle i okrglenia.

Grunty budowlane. Posadowienia b@zgdaie budowli.
Obliczenia statyczne i projektowanie.

Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wyk@nia i badan
przy odbiorze.

Wodoggi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.
Rury z nieplastyfikowanego policklowinylu. Wymiary.

PN-EN1452-3:2008ystemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemgiezmgkczoneg

PN-74/C-89204

PN-58/C-96177
PN-76/C-96178
BN-75/5220-02
BN-74/6366-03
BN-74/6366-04
BN-80/6366-08
BN-87/6755-06

poli(chlorku winylu) (PVC-U) do przesytania wodysktattki.
Rury &nieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
Wymagania i badania.
Lepik asfaltowy bez wypetniaczy steany na gajco.
Asfalty przemystowe. Postanowiemgjélioe i zakres normy.
Ochrona przed korgZyVymagania ogolne i ocena wykonania.
Rury polietylenowe typ 50. Wymiary.
Rury polietylenowe typ 50. Wymagateiehniczne.
Rury énieniowe z polipropylenu. Wymagania i badania.
Welon z widkien szklanych.

BN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzchoigdwych i kolejowych.

Zwir i pospotka.
Kruszywo mineralne. Kruszywo kamietammane do nawierzchni drogowych.
Przewody podziemne. Roboty ziemngm@afania i badania przy odbiorze.

Wodochgi wiejskie. Szczeln@ przewodoéw z PCW ukiadanych meg
bezodkrywkovy. Wymagania i badania przy odbiorze.

Rury z tworzyw termoplastycznych doeggtania ptynow. Wymiary
PN- 92/M-74001  Armatura przemystowa-Ogolne wymagabadania
PN- 89/M-74091  Armatura przemystowa- Hydranty pame na énhienie nominalne 1MPa

S.T.7.8.2 Inne dokumenty
Instrukcja nr 240 ITB. Instrukcja zabezpieczeniaepr korozy konstrukcji betonowych zelbetowych.

Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 1982 r.

BN-84/6774-02
BN-83/8836-02
BN-82/9192-06

PN-C-89222

Instrukcja nr 259 ITB. Wymagania dla biur projekimln w sprawie zabezpieczenia przed kayozj
projektowanych budowli. Instytut techniki Budowlgné&/arszawa 1984 r.

Katalog budownictwa,

KB4-4.11.6 (1) Przégia rurocggami wodocigowymi pod przeszkodami typ P1 do P
(marzec 1979r.)
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KB4 -4.11.5 (5) Studzienki wodagiowe dla zasuw (czerwiec 1973 r.)
KB 8 -13.7 (1) przegcia przezsciany budowli rurocgigami wodocigowymi i kanalizacyjnyn
(czerwiec 19809r.).

Opracowat :
mgr inz. Marlena Wojcik
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