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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
instalowaniem platformy dzwigowe] przeznaczonej dla 0sdb niepetnosprawnych. Niniejsze opracowanie
specyfikacji wykonania i odbioru robdt budowlanych zawiera opis robét jakie nalezy wykonac¢ w celu
uzyskania danego przez Zamawiajgcego standardu dla wykonania windy dla oséb niepetnosprawnych,
wraz z podjazdem, na zewnatrz budynku.

Celem tego opracowania jest uzupetnienie dokumentacji projektowej obiektu o zbiorcze wskazanie
opiséw technicznych, pozwalajgcych na jednoznaczne okreslenie przedmiotu zamdwienia na roboty
ogoélnobudowlane, szczegdlnie w zakresie wymagan jakosciowych i warunkéw technicznych odbioru
robdét oraz ustalenia podstaw do wyceny tych robot.

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejszg Specyfikacje Techniczng jako czes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych, nalezy
odczytywacd i rozumieé w odniesieniu do wykonania robét, ktére zostang zrealizowane w ramach zadania
— ,MONTAZ ZEWNETRZNEJ SAMONOSNEJ OBUDOWANEJ PLATFORMY PIONOWEJ DLA 0SOB
NIEPEENOSPRAWNYCH PRZY BUDYNKU OSRODKA ZDROWIA W CZARNOCINIE NA DZIAtCE NR 839/1
OBREB 0006 CZARNOCIN GMINA CZARNOCIN”.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji majg zastosowanie przy montazu platformy dzwigowej. Zakres
robot obejmuje wszystkie elementy, gdzie wystepujg w/w roboty zgodnie z Dokumentacjg Techniczna.

Platforma bedzie obstugiwata dwie kondygnacje: parter i pietro. Nie wymaga ona podszybia ani
nadszybia. Fundament wykona¢ nalezy w postaci taw zelbetowych na poziomie istniejgcych
fundamentéw. Na fawach nalezy wykonaé¢ do poziomu terenu $ciany fundamentowe z bloczkéw
betonowych (B15) na zaprawie cementowej M5. Sciany nalezy obustronnie izolowaé pionowo abizolem
2R+P na rapdwce cementowej. Na poziomie wejscia do windy zaprojektowano ptyte zelbetowg z betonu
B20 zbrojonego stalg A lll. Ptyta jest zbrojona w dwdch kierunkach.

Podjazd i chodnik dla 0séb niepetnosprawnych wykonaé z kostki betonowej nie fazowanej gr. 6cm na
podbudowie betonowej gr. 15 cm i zageszczonym piaskiem gr. 20 cm, dodatkowo boczne krawedzie
podjazdu wykonaé z obrzeza nah=30cm, s =8 cm.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia uzywane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z kosztorysem
inwestorskim, przepisami budowlanymi, polskimi normami, zasadami sztuki budowlanej, Specyfikacjg
Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Dostawa i montaz platformy dZwigowe] dla 0sdb niepetnosprawnych wraz z odbiorem przez Urzad

Dozoru Technicznego, musi spetniaé postanowienia i dyrektywy Parlamentu i Rady Europejskie;.
Parametry techniczne platformy dzwigowej:



- rodzaj napedu — Srubowy;

- wymiary platformy- kabina 110 x 140 cm;

- udzwig platformy — 400 kg;

- rodzaj zasilania — 1x230V/50Hz;

- predko$¢ podnoszenia 0,15 m/s;

- ilo$¢ przystankéw — 3;

- wysoko$¢ podnoszenia — 4,4 m;

- sterowanie ruchem platformy — elektroniczne;

- wymiary drzwi w Swietle 90 x 200 cm;

- obudowa dzwigu — z profili aluminiowych;

- szyb: samonosny przeszklony

- drzwi kabiny szkto bezpieczne P2 w obramowaniach ze stali nierdzewnej satyna;
- podtoga z wyktadziny termozgrzewalnej, antyposlizgowa;

3. SPRZET

Nalezy zastosowac sprzet budowlany zaakceptowany przez Inspektora nadzoru i zgodny z technologia
zatozong w dokumentacji projektowe;j.

Do zamontowania platformy dZwigowe]j proponuje sie uzy¢ nastepujgcego sprzetu:
- zestaw do montazu dZzwigu bez rusztowan (dostarczany przez producenta dzwigu);
- pomosty montazowe;

- deski;

- wsporniki stalowe;

- wiertarki;

- wkretarki;

- pion;

- poziomice;

- klucze;

- mtotki.

4. TRANSPORT

Proponuje sie uzy¢ nastepujgce $srodki transportu:

- ciggniki siodetkowe z naczepami;

- samochdd dostawczy i skrzyniowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne warunki wykonania robot

- stosowac ochrony zabezpieczajgce przed upadkiem,

- wszyscy pracownicy zagrozeni wypadkiem powinni byé zaopatrzeni w atestowany sprzet ochrony
osobistej (pasy bezpieczenstwa, hetmy ochronne).

5.2 Zakres robét montazowo- instalacyjnych

- Montaz dZwigu nalezy wykonac zgodnie z dokumentacjg projektows i instrukcjg producenta.
- Roztadowac dostawe i transport w miejsce ustalone, zinwentaryzowac kompletnosc.
- Wykona¢ odbidr pod wzg. BHP pomostéw montazowych i balustrad drzwiowych (z udziatem Inspektora
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Nadzoru).

- Wyznaczy¢ osie prowadnic, drzwi i kabin poprzez pionowanie szybdw dzwigowych.
- Zamontowac kotwy i prowadnice.

- Zamontowac konstrukcje wsporcze i napedy.

- Zamontowac rame przeciwwagi i platforme kabinowa.

- Zamontowac drzwi przystankowe.

- Zamontowac instalacje elektryczng w szybie zwigzang z dzwigiem.

- Zatozy¢ kabine i jej okablowanie.

- Zamontowac elementy zewnetrzne dzwigu (sygnalizacja wezwania) na wykonczong $ciane.
- Wykonac rozruch dzwigu.

- Wykona¢ préby ruchowe, odbidr KJ, odbiér UDT.

- Wykona¢ préby z udziatem Inwestora, przekazanie dZzwigu do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Kontrola jakosci materiatéw

Wszystkie materiaty do wykonania robdt muszg odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowe;j i
Specyfikacji Technicznej oraz posiada¢ swiadectwa jakosci producenta i uzyska¢ akceptacje Inspektora
Nadzoru.

6.2 Kontrola jakosci robét

Kontrola jakosci wykonania robdt, polega na zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacjg Projektows i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Kontroli podlega wykonanie:

- Wykonanie montazu platformy dzwigowej;
- Zgodnosc¢ z zaleceniami producenta.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt nalezy prowadzi¢ na biezgco co w trakcie wykonawstwa oraz przy odbiorze poszczegdlnych
rodzajow lub etapéw robdét. Ma on na celu potwierdzenie zgodnosci pod wzgledem iloSciowym
wykonanych robdt z dokumentacjg projektowa. Jako technike obmiaru nalezy przyjaé¢ bezposredni
pomiar z natury. Dla ujednolicenia i umozliwienia poréwnania obmiaru z przedmiarem nalezy stosowac
te same jednostki i zasady co w przedmiarach wystepujgcych w dokumentacji projektowej. Obmiar robét
sporzadzony przez Wykonawce musi by¢é obowigzkowo potwierdzony przez inspektora nadzoru
inwestorskiego. Jest to konieczny warunek w przypadku dalszego wykorzystywania wynikdéw obmiaru do
fakturowania wykonanych robot budowlanych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega wykonanie montazu platformy dzwigowej.

Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt
Budowlano — Montazowych.

Odbiory robot majg na celu w sposéb formalny udokumentowaé wymagany poziom techniczny i
jakosciowy robdt. Obejmujg one odbiory robdt zanikajgcych, odbiory miedzyoperacyjne, odbiory
czesciowe oraz koricowe robdt. Zakres szczegdtowosci odbioréw, problematyka wymaganych badan i
préb technicznych oraz forma ich badania wynika z tresci zapiséw Polskich Norm, warunkow
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technicznych wykonania oraz odbioru robdt budowlano — montazowych oraz innych obowigzujgcych
przepiséw przywotanych w specyfikacji. Niezbednymi dokumentami wymaganymi przy czynnosciach
odbiorczych sa:

- protokoty odbioru robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

- powykonawcze operaty geodezyjne,

- wymagane dokumentacje projektowe powykonawcze,

- karty gwarancyjne,

- wymagane certyfikaty techniczne i aprobaty techniczne

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-ISO 7465:2000 91.140.90 DZwigi osobowe i towarowe mate. Prowadnice kabinowe i przeciw
wagowe —=Typ T

2. PN-ISO 4190-1:1996 91.140.90 486 Urzadzenia dzwigowe. Dzwigi klasy |, 11, Il.



